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Note: Dueto product uPdates, the manual is subject to change without notice.

I . Introduction

Thank you for purchasing and using the general-purpose inverter of HY series of multi-functions
and high performance.

Please read carefully the operation manual before putting the inverter to use so as to correctly
install and operate the inverter, give full play to its functions and ensure the safety. Please keep the
operation manual handy for future reference, maintenance, inspection and repair.

Due to the inverter of a kind of electrical and electronic product it must be installed, tested and
adjusted with parameters by specialized engineering persons of motors.

The marksof | wDanger /A Caution [and other symbols in the manual remind you of the
safety and prevention cautions during the handling, installation, running and inspection. Please
follow these instructions to make sure the safe use of the inverter. In case of any doubt please

contact our local agent for consultation. Our professional persons are willing and ready to serve

you.
The manual is subject to change without notice.

‘ M Danger indicateswrong use may kill or injure people.

A caution indicates wrong use may damage the inverter or mechanical system.

~ Danger

® Besureto turn off the input power supply before wiring.

® Do not touch any internal electrical circuit or component when the charging lamp is still on after the
AC power supply is disconnected, which means the inverter still has high voltage inside and it is very
dangerous.

® Do not check components and signals on the circuit boards during the operation.

® Do not dissemble or modify any internal connecting cord, wiring or component of the inverter by
yourself.

® Be sureto make correct ground connection of the earth terminal of the inverter.

® Never remodel it or exchange control boards and components by yourself. It may expose you to an
electrical shock or explosion, etc.

A Caution
® Do not make any voltage-withstanding test with any component inside the inverter. These
semi-conductor parts are subject to the damage of high voltage.
® Never connect the AC main circuit power supply to the output terminals U.V W of the inverter.
® The main electric circuit boards of CMOS and IC of the inverter are subject to the effect and damage
of static electricity. Don’t touch the main circuit boards.




® |nstalation, testing and maintenance must be performed by qualified professional personnel.
® Theinverter should be discarded asindustrial waste. It is forbidden to burn it.

1. Checksupon Delivery

The inverter has been strictly and well packed before ex-work. In consideration of various factors
during the transportation special attention should be paid to the following points before the
assembly and installation. If there is anything abnormal please notify the dealer or the relevant
people of our company.

® Check if the inverter has got any damage or deformation during the transportation and
handling.

® Check if there is one piece of HY series inverter and one copy of the instruction manual

available when unpacking it.

Check the information on the nameplate to see if the specifications meet your order

(Operating voltage and KVA value).

Check if there is something wrong with the inner parts, wiring and circuit board.

Check if each terminal istightly locked and if there is any foreign article inside the inverter.

Check if the operator buttons are all right.

Check if the optional components you ordered are contained.

2. Nameplate Description of HY Series|nverter

MODEL : HY 07D543B

INPUT : 3PH380V50Hz

QUTPUT : 3PH380V17.5A7.5KW
Freg-Range:  0.1—~400Hz

HUANYANG ELECTRONICSCO., LTD.

Model : H
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Software Version

Voltage Rating, 43 means 3-phase 380V
Inverter Capacity, 07D5 means 7.5KW

Serial No., P means P series, J means J Series
Trade Mark




II. Safety Precautions

1. Before the Power -up

A\ caution
® Check to be sure that the voltage of the main circuit AC power supply matches the input
voltage of the inverter.
® The symboal, , represents ground terminals. Be sure to make correct ground connection
of the earth terminals of the motor and the inverter for safety.
® No contactor should be installed between the power supply and the inverter to be used for
starting or stopping of the inverter. Otherwise it will affect the service life of the inverter.

N Danger

® R.ST terminals are power input terminals, never mixed with U.V.W terminals. Be sure that the
wiring of the main circuit is correct. Otherwise it will cause damages of the inverter when the
power is applied to it.

A Caution

® Do not carry the front cover of the inverter directly when handling. It should be handled with
the base to prevent the fall-off of the front cover and avoid the dropping of the inverter, which
may possibly cause the injuries to people and the damages to the inverter.

® Mount the inverter on ametal or other noncombustible material to avoid the risk of fire.

® |[nstall the inverter in a safe location, avoiding high temperature, direct sunlight, humid air or
water.

® Keep theinverter from the reach of children or persons not concerned.

® The inverter can only be used at the places accredited by our company. Any unauthorized
working environment may have the risks of fire, gas explosion, electric shock and other
incidents.

® |[nstall a heat sink or other cooling device when installing more than one inverter in the same
enclosure so that the temperature inside the enclosure be kept below 40°C to avoid overheat or
therisk of fire.

® Be sure to turn off the power supply before dissembling or assembling the operation keypanel
and fixing the front cover to avoid bad contact causing faults or non-display of the operator.

® Do notinstall the inverter in a space with explosive gas to avoid the risk of explosion.

® |f theinverter is used at or above 1000m above seal level, the cooling efficiency will be worse,
so please run it by de-rating.

® Do not install any contactor and other components of capacitor or varistor on the output side of
the inverter. Otherwise it will cause malfunctions and damages of components of the inverter.

® Do not install any switch component like air circuit breaker or contactor at the output of the
inverter. If any of such components must be installed because of the requirements of process
and others, it must be ensured that the inverter has no output when the switch acts. In addition,
it is forbidden to install any capacitor for improvement of power factor or any varistor against
thunder at the output. Otherwise it will cause malfunctions, tripping protection and damages of




components of the inverter. Please remove them as shown in the below diagram.

It will affect the service life of the inverter if a contact is connected to the front end of input of
the inverter to control its starts and stops. Generally it is required to control it through FOR or
REV terminals. Specia attention should be paid to its use in the case of frequent starts and
stops.

Please use an independent power supply for the inverter. Do avoid using the common power
supply with an electrical welder and other equipment with strong disturbance. Otherwise it will
cause the protection or even damage of the inverter.

X
KM
U NI
0 0~
| |
| |
Inverter V oW M
A
W o601
T T ] i
] ]
] ]
1 1

2. During the Power-up

W Danger
® Do not plug the connectors of the inverter during the power up to avoid any surge into
the main control board due to plugging, which might cause the damage of the inverter.
® Always have the protective cover in place before the power up to avoid electrica
shock injury.

. During the Operation

N Danger
® Never connect or disconnect the motor set while the inverter isin running. Otherwise it
will cause over-current trip and even burn up the main circuit of the inverter.
® Never remove the front cover of the inverter while the inverter is powered up to avoid
any injury of electric shock.
® Do not come close to the machine when the fault restart function is used to avoid
anything unexpected. The motor may automatically restart after its stop.
® Thefunction of STOP Switch is only valid after setting, which is different with the use
of emergent stop switch. Please pay attention to it when using it.




A\ Attenzione
® Perevitaredi bruciartinontoccareil dissipatoree le resistenzénterne

® Assicurati cheil motore siadentroi parametridi velocita di targaprimadi avviare
l'inverterperche essanizia daunavelocita' bassdino aquellapiu’ alta.

® Perevitaredanninonaccederalla scheddnternamentrel'invertere in funzione.

® Staiattentoquandocambii valori dell'inverterpercle & statogia taratodal produt-
torein fabbrica Non effettuareaggiustamentenzacognizionedi causa.

® Quandolinvertere'in funzioneadunafrequenzauperiorea 50 Hz staiattentoalle
vibrazioni,rumoree limiti di velocita'del motoree delmeccanismalel dispositivo.

III. Generalitak Specifiche

1. Particolari
Potenza Corrente _
Tipo Voltagio di Ingresso Potenza Rverter Uscita Motore Suggerito
(KW) (KW)
(KVA) (A)
HY00D423B Singolo& Tre Fas| 0.4 1.0 25 0.4
220V 50Hz
HY0D7523B Singolo& Tre s 0.75 20 5.0 0.75
220V 50Hz
HY01D523B Sinpdgé Qe P! 15 2.8 7.0 15
220V 50Hz
HY02D223B Singolo& Tre Fasi 2.2 4.4 1 2.2
220V 50Hz
HY0D7543B 3380V 50Hz 0.75 2.2 2.7 0.75
HY01D543B 3380V 50Hz 15 3.2 4.0 15
HY02D243B 3380V 50Hz 2.2 4.0 5.0 2.2
HY03D743B 3380V 50Hz 3.7 6.8 8.5 37
HY 05D543B 3380V 50Hz 5.5 10 12.5 55
HY07D543B 3d 380V 50Hz 7.5 14 17.5 7.5
HY001143B 3380V 50Hz 11 19 24 11
HY001543B 3380V 50Hz 15 26 33 15
HY 18D543B 3380V 50Hz 18.5 32 40 18.5
HY 0022438 3380V 50Hz 22 37 47 22
HY 003043B 3380V 50Hz 30 52 65 30
HY003743B 3380V 50Hz 37 64 80 37
HY 0045438 3380V 50Hz 45 72 91 45
HY 0055438 3380V 50Hz 55 84 110 55




HY 007543B 39380V 50Hz 75 116 152 75
HY 009043B 3D 380V 50Hz 20 134 176 90
HY011043B 39380V 50Hz 110 160 210 110
HY013243B 39380V 50Hz 132 193 253 132
HY 016043B 39380V 50Hz 160 230 304 160
HY 018543B 3D 380V 50Hz 185 260 340 185
HY 020043B 3D 380V 50Hz 200 290 380 200
HY 022043B 39380V 50Hz 220 325 426 220
HY 025043B 39380V 50Hz 250 481 480 250
HY 028043B 3D 380V 50Hz 280 427 560 280
HY 030043B 3D 380V 50Hz 300 450 580 300
HY 031543B 3D 380V 50Hz 315 460 605 315
2. SpecificheGenerali
Inverter Serie HY-A
Modalita'di Controllo | SPWM

Potenzdngresso

330~440V 380V trifase 170~240 220V monofase

Display5-Digits
&

Lampadandicatore

Visualizza frequenza corrente, rivoluzione voltaggio, contatore

temperaturarotazioneavantie indietro, errori ecc.

di Stato
Controllo
L RS-485
Comunicazione
Temperatura di .
Utilizzo -10~-40C
Umidita' 0-95% Umidita' Relativa (senzarugiada
Vibrazone Menodi 0.5G
Range frequenza | 0.10~400.00Hz
Accuratezza | Digitae: 0.01% (-10~40°C, Anaogica: 0.1% (25+10C)

Impostazione
Risoluzione

Digitale: 0.01Hz, Anadogica: 1%. dellaMax. Frequenz@perativa

Uscita
Risoluzione

0.01Hz

Metodo
impostazione
Operatore

Frequency Control

Press perimpostare

Metodo
Impostazione
Analogico

VoltaggioEgerno0-5V, 0-10V, 4-20mA, 0-20mA.

Altre Funzioni

Limite FrequenzabassaFrequenzadi avvio, Frequenzadi stop, possono

essereémpostatitre frequenzea saltare

Controllo Rampa

4 velocita'selezionabilira (0.1-6500s).

era
Cont

CurvaV/F

ImpostazioneurvaV/F a piacere




ControlloCoppia|

IncrementoCoppiae’ aggiustabileli un max. 10.0%. La coppiad‘avvio puo'
raggiungerel50% a 1.0Hz.

Multi-Ingressi

6 terminaliingressamulti-funzioni per controllo 8- passidi velocita,
programmaoperazione switching di 4 Rampedi velocita'. contatoreederno
funzione UP/DOWN, Stopdi emergenzae altrefunzioni.

Multi-Uscite

5 terminali di uscitamulti funzione visualizzazionefunzionamentp
contatorevelocita'zero, contatore esternadi anormalita’ programma
operazionie altrefunzionidi attenzione

Altre Funzioni

AVR (auto voltage regulation), Decelerazionestop o free-stop, FrenoDC,
auto reset e riavvio, tracciafrequenza controllo PLC, funzione translazion
bozzadi controllo, risparmioenergiaautomaticq vettoreregolabilemax.

A%

Protection Functions

16KHz, etc.
Protezione Rele'Elettronico di protezionemotore
Sovraccarico | Drive (per torquecostante 150%/1 min. pertipi di ventole120%/1min.)
FUSIBILE
. . FUSIBILE rotto, stopMotore.
di Protezone

DC Voltage >400V per220V

Overvoltaggio
DC Voltage >800V per380V
.| DC Voltage <200V per 220V
BassoVoltaggio
DC Voltage <400V per 380V
Stope riavvio L . .
istantaneo Riavviatodafrequenzaracciatadopounostopistantaneo

PrevenzioneStallo|

Anti-stallo durantela fasedi AccelerazionfDecelerazione

Terminale
Corto

Circuito elettronicodi protezione

Altre Funzioni

Protezionesurriscaldamentdimitazionemarciaindietrg, avvio direttodopo
l'accensionereseterrori bloccoparametriPID, one-drive-more, etc.

IV. Conservazionee I nstallazione

1. Conservazione

L'inverter deveessergenutonellasuaconfezioneoriginaleprimadell'installazioneFai attenzione
ai seguentpunti quandononusil'inverterpermolto tempa

Deveesserdenutoin un postoasciuttoe senzgpolvere

La temperaturanchenellasuaconfezionedeverimaneretra-20°C e +65C.
L'umidita'relativa deveesserd-95% senzeacondensazione
L'ambientenondevecontenergascorrosivoo liquidi.

E' consigliatoconservardinvertersuunoscaffale

E' consigliatononlasciareinutilizzatol'inverterpermolto tempa L'inutilizzo permolto
tempopuo'deteriorarei condensatorlettroliticl. Se deverimanereinutilizzato permolto
temposi consigliadi accenderl@almenounavoltaall'annoe lasciarloaccesqer5 ore

Quandoal'apparecchioe'accesal voltaggiodeveessereegolatolentamente



2. Ambiente e luogo di installazione

L'inverterdovrebbessserénstallatonelle seguentcondizioni
® Temperaturada-5C a+40C con unabuonaventilazione
® In luoghiprivi di acquae umidita’
® Dovenonci sialucedirettadel sole,molto caloree polvere
® Lontanodaliquidi o gascorrosivi
® Lontanodapolvere,olio, gaso particellemetalliche.
® Evitarele vibrazionie tenerloin postidovee' possibileispezionarldacilmente
® Lontanodainterferenzee rumorielettromagnetici
Attenzione Le condizioni dell'ambiente influizzeranno il ciclo di vita dell'inverter

w

. Installazionee Direzione

® |asciareabbastanzapaziotutto intornoall'inverterperfavorirela ventilazione Vedi
Diagramma

® L'inverterdeveesserénstallatoverticalmentén modochela ventolapossaaffreddarlo

® || postodovelinvertervieneappoggiataleveessergianoe stabilein casocontrario
posizionareunabasestabilee riprovare Sel'invertervieneinstallatosuunasuperficieumida
possona@sseralanneggiatie partiinternedel circuito principale

® L'inverterdovrebbesssergosizionatossuoggettonon metallicoe noncombustibile

® Sebisognainstallarediversiinverterunosull'altroo in un unicocontenitoreassicurarsche
ci siaabbastanzaentilazionetra di loro. Vedi Diagramma
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V. Cablaggio

1. Diagramma di cablaggioschematicodel circuito principale

Alimentazione:
® Perevitaredanniall'inverterverifica chela tensioneAC impostatecoincidaconquelladi rete



Nessurfusibile interrotta
® Consultarda listarelativa

Circuito salvavitaamassa
® Ultilizzare un anti-high harmonic.

DisgiuntoreElettromagnetico
® Nota: Non usae un disgiuntoreelettromagnetico tipo tastoon/off di potenza

ReattoreAC:
® Sijraccomandadi installareunreattoreAC se la capacitati ingressce’ superiorea 1000KVA.

Inverter:
® Assicuratichele connessiondel circuito principalesianocorrettee controllabenei fili dell'inverter

® Assicuratidi effettuarele corretteimpostazionidei parametri

2. Descrizione del Blocco Terminale

1) Disposizionedeiterminali
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(2) Disposizionedeiterminalidel circuito di controllo

| UPF | DRV | DeM | sPL | sPum

sH |RsT |REV | FOR |FOR

I |rc | |DrRv

+10 |vi |al |acm  |Am

rRs |Rs+ | |

3) Descriziong~unzionideiterminalidel circuito principale

Simbolo Descrizione Funzione
RST Terminaledi ingressdineaAC. (220V, sia permondtrifase)
Mono fasecollegataa unaqualsiasidelle duefasi)
u.v.w Terminaledi Uscitadell' inverter
P.Pr Connettore perresistenzdreno.
Connettore perreattoreDC (QuandousiunreattoreDC il ponticellodovra’
PP essergimosso A05D543B e A07D543B giuntatointernamentg
P. N Terminaledi connessionperfrenoesterno
E Terminale di massall terzometododi messaterraspecialeper 220V.
Perla messaterra380 V vediregolamentazionmgegnerigEletirica

4) Descrizione FunzioneTerminalidel circuito di Controllo

Simbolo Descriztione Funzione Impostazionidi Fabbrica
FOR Multi-Ingressdl Marciaavanti
REV Multi-Ingress@ Marciaindietro
RST Multi-Ingress® Reset
SPH Multi-Ingressat Velocita'Alta
SPM Multi-Ingressd Velocita'Media
SPL Multi-Ingressd Velocita'Bassa
Terminale comunecontrollo segnale
DCM Digitale, +12v Power, (EV. IPV. P24)
Massa
EV (IPV) Alimentatore+12V Max. correntedi uscita200mA




P24 Alimentatore+12V Max. correntedi uscita 200mA
+10 Alimentatoreimpostazionevelocita’ +10V
Vi IngresscAnalogico Frequenzadi 0~+10V corrispondentalla
RiferimentoVoltaggio frequenzaoperativepiu’ alta
Al IngressoAnalogico Frequenzadi 4~20mA corrispondentalla
Riferimento Correrte frequenzaperativapiu' alta
Terminalecomunedi segnaleanalogicoe
ACM di controllo
DRV Multi-Uscital (UscitacoppiaOttica)
. ) : ) X DC24V/100mA
UPF Multi-Uscita2 (UscitacoppiaOttica)
FA (EFA).
FB (EFB). | Multi-Uscita3 (N/A o N/C) 3A/250VAC
FC (EFC)
KA (EKA)D. i i
Multi-Uscita4 (N/O) 3A/250VAC
KB (EKB)
AM TerminaliUscitaFrequenz®igitale 0~10V

RS+ RS R3485 Portadi Comunicazione

3. Diagramma Connessiondali Base

Il cablaggiodell'invertere' diviso in dueparti, terminalidi connessioneircuito principalee

terminali di connessioneircuito di controllo. Questicontattisi possonovedererimuovendail
coperchiodel contenitorel terminalidevonoessereollegaticorrettamentsecondajuesto

diagramma

braking resistor

F i NSRSV C
FOR FB  ZABNMNDC
REW
SPH
SPM

SPL

20 00 mA

RST
DCh

e, HE'#E;E

Multi-Output
KB FA2E0VALC IAE0VDC

FC Multi-Output

DRY  Multi-Output

Output terminals of digital freguency
O ADAD M




4. Precauzioni sul cablaggio

1)

2)

3

Peril cablaggiodel circuito principale

Perassicurarein'adeguataicurezzale dimensionidei cavi e le specifichedevonoessere
adeguated eseguitesecondde regolamentaziordell'ingegnerieElettrica

E' megliousarecavoschermat® cavodi potenzaadatto.Perla messaterrautilizzarecavo
aduepoli.

Assicurati di installareun‘interruttoreNON Fusibile(NFB) tra I'alimentaziones i terminali
(R.S.T). (In casadi utilizzo del circuito salvavita,e' caldamenteonsigliatometterneunoad
altafrequenza

Non collegaremaii terminalidi potenzaAC ai terminali di uscita(U.V.W) dell'inverter.

| cavidi uscitanondevonotoccarele parti metallichedel contenitoredell'invertero si avra'
un cortocircuito.

| condensatornili sfasamentd_C, filtri rumoreRC, etc, non devonoessereollegatiai
terminali di uscitadellinverter.

| cavidel circuito principaledevonoesserebbastanziontanidallaschedaontrollo

Sei cavidi collegamentalel motoreall'invertersuperana 15 metri peril 220V o i 30 metri
per il 380V, dentrole bobinedel motoresi produrraun alto dvV/dT, checauseraa distruzione
dell'isolamentointernodel motore Usa unidoneomotoreAC perquestanvertero aggiungi
unidoneoreattore

Quandola distanzara motoree invertere' elevatadevi abbassarta frequenzgortante
Questoperchepiu’ altae'la frequenzgortantepiu’ altasarala dispersionali correntee di
armonichedi ordinesuperiorenei cavi. La correntedi dispersionevra'un effettosfavorevole
sull'invertere gli altri dispositivi.

Per i cavidelcircuito di controllo(lineasegnale)

La lineadi segnaledovrebbesempreseguireun percorscseparataispettoai cavidel circuito
principale.Questaperevitarepossibiliinterferenze

Peril segnaldi lineae' consigliatousarecavoschermatali dimensioned.5-2mm?2

Utilizza i terminalidi controllosul pannellodi controllosecondde tue necessita’

Messaaterra
Il terminaleE di messaterra Vi assicurerainacorrettamessaterraperil 220V
Il terzometodoperla messaterra(La resistenzali messaaterradovrebbeesserdd00 Q2 0 mena)

Peril 380V: Il terzometodospecialadi messaterra(la resistenzalovrebbeesserd0Q o meng

Scegliereun adeguat@avoperunabuonamessaaterrain basea potenzae lunghezzan base
al sistemeelettrica

Evita di condividere cavettidi messaaterraconattrezzitipo saldatorj macchineelettricheecc



| cavidi messaterradovrebberaesserdgenutilontanidaicavidi trasformatorio macchine

molto potenti
® Sevengonautilizzati diversiinvertercontemporaneamenilemetododi messaterra

dovrebbeesserdatto seguendd diagrammaiportatosottoperevitareloop di massa
® | cavidi messaterradevonoessergiu’ corti possibili

O O &
ooy W

(1) Buono (2) Buono (3) NonBuono

VI. Istruzioni dell'Operatore Digitale

1. Descrizioni dell'Operatore Digitale

LED Display o Display principale

_ indicantefrequenza
indica, corrente ACV, DCV,
Reversefrequenza rotazione contatore
corrente

temperatura, etc.

RotazioneR/min.

Tasto funzione

TastoAvanti/indietro
TastocambioValori

Tastoimpostazione

Tastospostamento

Tastod'avvio

TastoStop/Reset

HLKDO0002 O




2. Descrizioni delle lampadine indicatori

1) Descrizioni dello stato delle lampadine

Indicatore Stato Descrizione
FOR on Il motoreruotain avanti
REV on Il motoreruotain sensdnversa
H7 on xgéjfellégg'ilrdw&?géz|onejellafrequenzao la
A on Visualizzala correntedi uscita
ROTT on Visualizzala rotazionenominaledel motore
A ROTT on Visualizzail voltaggioAC or DC.
HZ ROTT on Visualizzail valoreconteggiato
HZA ROTT on Visualizzala temperaturanternadell'inverter

2) Descrizioni degli elementidel Display

HZ A R/min

Display Indic. lamp 2 on

T50.00 {o o
. HZ A R/min
F50.00 o o
HZ A R/min
AO0O3.0 o X o
HZ A R/min
om4o o o
. HZ A R/min
5101 o ¥ X
HZ A R/min
w3800 o
H/Z\A R/min
£035.0 XK
_ HZ A R/min
00105 Ko
- HZ A R/min
A 050.0 oo o
A, _ HZ A R/min
~048.0 oo o
H/Z A R/min
o002 XX o
HZ A R/min
oomns °

Significa
La frequenzali uscitae' 50.00HZ
La frequenampostatae' 50.00HZ

La correntedi uscitae' 3.0A

Larotazionedi uscitae' 1440 giri/min
Il voltaggioDC e'510.1V

Il voltaggioAC e'380.0/

La temperaturaell'invertere' 35.0 gradiC

Il valoredel contatoree' 105

Il valoredi targadel PID e'50.0%

Il valoredi retroazionedel PID e' 48.0%

Il tempodi accensione'12 ore

Tempodi esecuzionelell'invertere' 108 ore

3. Descrizione delle Operazioni con esempi

Procedure

Lampadine

Display Indicatori Spiegazioni




Accensione Dsp2.0 flash
Operazionedi | —»Vr2.00 FOR  HZ AII'accensiﬁne;vvieneun
— autocontrolloyiene
potenza 000.00 ¢ 10 | visualizzatdaversione
l (lampeggio)e finalmentesi
Impostala frequenza
PROG FOR Hz Enrain modalita’programmazione
PD000 . . .
¢ ¢ d Visualizzala funzionePD000
000.0Q FOR HZ o .
ENTER ¢ 0 Visualizzai contenutidi PD000
A | «— >60.00 FOR Hz | Cambioil contenutadi PDO00
ENTER END— 50.00 ¢ d Confermail valorecambiato
il PDO0] FOR HZ | VisualizzaEND 5000 PDOOL
PROG 050.d ¢ @] Ritornoin modalita’programmazione
l 50.00 FOR HZ Visualizzala frequenzali marcia
RUN d d
i r50.00 o
C = FOR HZz Monitor di unaschermata
«— - 0.00—»150.00 , . . .
@] @] visualizzala correntedi uscita
DISP
¢ H 005.0 FOR HZz Monitor di unaschermata
PROG g @} visualizzala correntedi uscita
i 01440 FOR A Monitor di unaschermata
@] d visualizzavelocita'di rotazione
DISP
l 150.00 FORROTT | Ritornoallaschermatgrincipale
PROG 0] a visualizzaimpostaziondrequenza
l 150.00 FOR HZz | Cambiosensdli rotazioneFor.Rev.
F/R d d visualizzail versodi rotazioneRev
l 050.0 FOR Hz tastopermaodificarela frequenza
A ' oo P g
l 03@.00 FOR Hz Aggiustae impostala frequenza
«—A @] @] esempidl valoredi PD000
l FOR HZz Confermail valorecambiato
030.00 .
ENTER @] d sciverecomevalore PD000
=30.00 FOR HZ
L '_K Stop
STOP ¢ d
Nota:

@ ¢ significalampeggiante

O significailluminato

@ PermonitorareAC, DC, T e altrefunzioni, essipossonesseresolocommutatie visualizzati
dopochei parametrisonostatiimpostati

® Quandol'inverter vieneaccesogdopoaversubitoun'interruzioneeffettueral'autocontrollo
e visualizzerala schermatgrecedentall'interruzionedi alimentazione




VIl. Messain opera
1. Controlli importanti da verificare prima dell'accensione

® Sec'e'unfilo collegatosbagliat® Poniunaparticolareattenzioneai terminaliU.V.W;,
Assicuratichei cavidi alimentazioneianocollegatiai terminaliR.S.T, e nonai U.V.W.

® Sec'e'dellapolveremetallicao filo libero sullabasedell'invertero suiterminali,provvedi
immediatamentatoglierli percheguestipossonaausareain cortocircuito.

® Sele viti sonoserratee tuttele connessionsianofluide.

® Senonc'e'uncortocircuito o un collegament@ massasulle uscite

2. Metodi di messan opera

Le procedurali messan serviziosonostategia' pre effettuatein fabbricadallaHY. Possono

comunqueessereeimpostatdéramitel'operatoredigitale Generalmentela procedurguo’essere
effettuataa 5.00 Hz.

Procedure Display luci di Indicazione Spiegazione
i dspl.1—Vr2.0 Autocontrolloall'accensiong
Accensione FOR Hz \ Y )
| ~ 000.0 ¢ . visualizzaN. versionee
finalmenteimpostala frequenza
FOR Hz Commutaa frequenzavoluta
A 000.00 ¢ o sulpannello
| FOR Hz Cambial'impostazionalella
050.00 frequenzaperesempidl
A ¢ @] vaore di PD003
| FOR Hz . :
50.00 Confermail valorecambiato
ENTER ¢ @]
i 50.00 FOR Hz Awvio a50H
. vvio a50Hz
RUN @] O
| 50.00 FOR Hz Sto
STOP ' ¢ O P

Nota: I significachelalampadinae’'accesa ¢ significachelalampadindampeggia



Categ i i Imposta Range & Funzione Impostazion
. Codice Funzione ) . . .
oria Spiegazione di fabbrica
PD0O00 | ParametrodiBlocco |0Q. Nonvalido 1: Vaido 0
e 0: Operatore 1: Terminaleesterng
PD001 | Comandi di avvio _ o 0
2: Portadi comunicaione
Frequenzali 0: Operatore 1: Terminaleesterng
PD002 funzionamento . . 0
2: Portadi comunicaione
PD003 | Frequenzaprincipale |0.00~400.00 Hz 0.00
PD004 | Frequenzadi base 0.01~400.00 Hz 50.00
PDO0O05 |Massimdrequenza
_ _ 50.00~400.00 Hz 50.00
di funzionamento
PD006 |Freguenzaintermedia |0.01~400.00 Hz 2.50/3.0
PDO007 | Freguenzaminima 0.01~20.00 Hz 0.50
PD008 | Voltaggiomassimo 0.1v—* 220/380
PDO009 | Voltaggiointermedio |0.1V—* 4
PDO010 | Voltaggio minimo 0.1~50.0v *
PDO11 |Frequen. limite inferiore|0.00~400.00 Hz 0.00
PD012 |Riservato
i 00~10 08: Ripristinoimpostazioni
PD013 | ResetParametri ] i ] 00
di fabbrica Nessurgltra funzione
PDO014 |Accel. Tempol 0.1~6500.0S *
PDO015 |Dece. Tempol 0.1~6500.0S *
PD016 |Accel. Tempo2 0.1~6500.0S *
PD017 |Decel. Tempo2 0.1~6500.0S *
PD018 |Accel. Tempo3 0.1~6500.0S *
PD019 |Decel. Tempo3 0.1~6500.0S *
PD020 |[Acce. Tempo4 0.1~6500.0S *
PD021 |Decel. Tempo4 0.1~6500.0S *
PD022 |Riservato
; : 0: Awvio Rev vietatg 1: Avvio
PD023 ggtlgggﬂg/ersodl Rev abilitato 1
PD024 | SelezionaastoSTOP |0: STOPNonvalido1: STOPValido 1
. i 0: Inizio dallafrequenzadi avvio
PD025 |Modalita'di avvio ) i ) 0
1: Traccia Frequenzadi avvio
. 0: Arrestodecelerato
PD026 |Modalita'di arresto . 0
1: Arrestoistantaneo
PD027 | Frequenzali avvio 0.1~10.0 Hz 0.5
PD028 |Frequenzali arresto |0.1~10.0 Hz 0.5
Livello frenoDC
Tempodi frenataDC .
PD031 allawvio 0.0~20.0% 20
PD029 _ 0.0~25.0S 0.0
Tempodi frenataDC
PD0O30 | allo stop 0.0~25.0S 0.0
PD032 , 0.0~20.0S 5.0
TracciatempoFrequenza
PDO033 _ 0~200% 150
Livello correnteperla
tracciafrequenza
Aumentadellatensione
PD034 | durantela tracciadi 0.5

frequenza




. Descrizione delle funzioni

PD000 Blocco Parametri *%
ImpostaRange: 0—1 Unita: 1 Impostazionali Fabbrica 0
0: Non valido.

1: Vdido, es.i parametrsonobloccati Eccetto questaparametro, altri parametri nonpossono
esseremodificati.

Questoparametra impostatoper evitarechepersonalaon qualificatopossascegliergparametri

sbagliati Dopo chei parametrivengonobloccati,la frequenzali funzionamentguo'essereambiata
pressandd tastoA\ o V.

PD001 Comandidelleoperazionsorgente
Range d'impostazione 0—2 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

0: Impostazionéramite Operatore

I comandidelle operazionsonodati dall'operatoraligitale.
1: Impostaziondgramiteterminaliesterni

| comandidelle operazionsonodati tramiteterminaliesternj es terminalimulti-ingresso
2: Impostaziongramitele portedi comunicazione

I comandidelle operazionisonodati tramitele portedi comunicazione

PD002 Sorgentefrequenzaoperativa
Range d'impostazione 0—2 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

0: Impostatdramiteoperatore La frequenzali funzionamente' datadall'operatoraligitale.

1: ImpostatotramiteterminaliesterniLa frequenzali funzionament@'controllatadaun segnale
analogicodi ingressmeiterminaliesternill tipo di segnalee’ determinatoda PDQ70.
Per i relativi parametrriferisciti a PDO70-PDO76.

2: Impostataramiteportedi comunicazionela frequenzali funzionament@' datauna
comunicazioneseriale.

PD003 Frequenzarincipale *x
Range dimpostazione 0.00—400.00 Hz Unita: 0.01 Hz Impostazionedi Fabbrica 0.00
In modalita'operatoradigitale, I'inverter si avviera'al valoreimpostatosu PD003. Durantel'esecuzione

la frequenzali funzionamentguo'esseranodificatapressandoA o Y. Duranteil funzionamento
multi velocita'la frequenzaprincipale e' presacomefrequenzali velocita'l.



In modalita'controllo multi velocita'esterncsePD002 e'impostatoa 1, es datodaunterminaleesterng
Lavelocita'l sara'datadaunterminaleanalogicoesterno
L'impostazionaellafrequenzarincipalee’ limitata dallamassimdrequenzali funzionamento

| relativi parametridi PD002 e PD080 sono regolabilidurantee operazioni

PD004 Frequenzadi base
Range dimpostazione 0.01—400.00Hz Unita: 0.1Hz Impostazionedi Fabbrica 50.00

Questoparametraleveesserempostatan baseallafrequenzarominalee allatensioneoperativa
del motore In condizioninormalinonmodificarei valori dellafrequenzali base Seaveteun motore
specialeguestovalorepotrebbeesserempostatoseconda parametridel motore,altrimentisi
possonorverificaredanniatuttoil sistema

PD005 Max. frequenzali funzionamento
Range dimpostazione 10.00—400.00 Hz Unita: 0.01 Hz Impostazionedi fabbrica 50.00

Questoparametrce’ impostatoperla massimdrequenzali funzionamentalell'inverter
A seguireci sonodiversecurvee valori di impostazionespessaisaticomeriferimenta Le Specifiche

curvedevonoesserémpostaten basealle effettive caratteristichelel caricomeccanico
A
A A

220

220 220

24

v

v

A A A
220 )
220 220 T
275 110 4|
13511 | , 16 | o201 . R
05 25 50 05 25 50 05 25 =0
Curvatorquecostante Curvatorquepiu' basso Curvatorquepiu' alto

PD006 Frequenzaintermedia

Range di impostazione 0.01—400.00 Hz Unita: 0.01 Hz Impostazionedi Fabbrica 2.50
Nota: ** significa chequesti parametri sonoregolabili durante le operazioni.
Questoparametre'impostatoperunafrequenzantermediadi unacurvaarbitrariaV/F. Severra'

impostatampropriamentguo’ causaresovracorrente un bassaorquemotore,o danniall’ inverter.



Iaji?postazionedelvaloredi frequenzantermediae’ limitata dal valoreimpostatodellafrequenza
i base

PD0O07 Min. Frequenza
Range diimpostazione 0.1—20.00 Hz Unita: 0.01Hz Impostazioneli fabbrica 0.50

Il parametro e'impostatgperla minimafrequenzali avanzamentdellacurvaV/F.

La tabellaseguenteiportale specificheimpostazionidi fabbricadi unacurvaV/F, accelerazione/
decelerazionetempodi trasportgperl'inverterserieA

PD008 Max. Voltaggio
Range di impostazione 0.1—* Unita: 0.1V Impostazionali fabbrica 220/380V

Questoparametralovrebbeesserempostatan baseal tipo di motore Le impostazionidi fabbrica
sono 380V peri motoria380V e 220V peri motoria220V. L'impostazionedi questoparametro
e'strettamenteipendentelal voltaggiodellinverter. Incasodi motori convalori differenti dai dati
dell'inverter questivalori possoncesserencrementati

PDO009 Voltaggio Intermedio
Range dimpostazione 0.1—500.0V  Unita: 0.1V Impostazionedi fabbrica 15/27.5

Questo parametro e'impostatoperun valoredi tensiondntermediadellacurvaarbitrariaV/F. Se
e'impostatampropriamentecauseralinasovracorrent® un bassaorquedel motore,danniallo
Inverter.Quandda frequenzantermediavieneincrementatda tensionancrementeral torqued‘uscita
e allo stessdempoanchea corrented'uscita Quando cambiquestoparametrdai attenzionea
monitorarela corrented'uscitaperevitaredi sovraccaricaré motore

L'impostaziondli fabbricadellatensionentermedigperuninverter220V e'15, mentrel'impostazione

di fabbricadellatensionantermedigperun invertera 380V e'27.5.

Questovalore di tensiondntermediae’ limitatodal valoreimpostatoalla tensionemassimaQuando

il voltaggiovieneincrementata un certovaloreafrequenzantermedida compensaziondi coppia
perderala suafunzione Quandosi regolaquestgparametrola correntedi uscitadell'inverterdovrebbe
esseraumentatdentamenten funzionedel caricodellamacchindino adincontrarel requisitorichiesta
Non effettuareaumentiveloci perevitarechel'inverterpossaandarea scattie causaralanniallamacchina

PD010 Min. Voltaggio
Range d'impostazione 0.1—50.0V Unita: 0.1V  Impostazionedi Fabbrica *

Questaparametro e'impostatoperl'avvio dellacurvaV/F allatensionaninima
L'impostazionedi fabbricaperil voltaggiominimo perinvertera220volt, e'8, mentrequella
pergli invertera380V e'13.5.

Questovaloredimpostazione' limitato dal voltaggioallamassimdrequenza

dice dice
Mod PDO009|PD010|PD008/PD015/PD041 Mod PDO009|PD010|PD008/PD015/PD041
A00D423B| 15.0 | 7.5 5 5 9 |A003043B| 17 85 30 30 4

AOD7523B| 140 | 7 8 8 9 |A003743B| 16 8 35 35 4




A01D523B| 140 | 7 10 10 8 |A004543B| 16 8 40 | 40 4
A02D223B 130 | 65 | 10 10 8 |A005543B| 15 | 75 | 45 | 45 3
A03D723B 130 | 65 | 15 15 7 |AO07543B| 15 | 75 | 50 | 50 3
A05D523B| 120 | 6.0 | 15 15 6 |A009043B| 14 7 75 75 2
AO7D523B 11.0 | 55| 20 20 6 |A011043B| 14 7 100 | 100 2
A001123B| 100 | 50 | 25 25 5 |A013243B| 13 | 65 | 150 | 150 2
A001523B| 100 | 50 | 30 | 30 5 |A016043B| 13 | 6.5 | 150 | 150 2
A18D523B| 9.0 | 45 | 35 | 35 5 |A018543B 12 6 200 | 200 2
A002223B| 9.0 | 45 | 50 | 50 4 |A020043B| 12 6 200 | 200 2
AOD7543B 22 11 8 8 9 |A022043B| 11 | 55 | 250 | 250 2
A01D543B 22 11 10 10 8 |A025043B| 11 | 55 | 250 | 250 2
A02D243B| 21 | 105 | 15 15 8 |A028043B] 11 | 55 | 250 | 250 2
A03D743B| 21 | 105 | 15 15 7 |A030043B| 10 5 250 | 250 2
IA05D543B| 20 10 15 15 6 |A031543B 10 5 250 | 250 2
A07D543B| 20 10 20 20 6 |A034543B 10 5 250 | 250 2
A001143B| 19 | 95 | 20 20 5 |A037543B| 10 5 250 | 250 2
A001543B| 19 | 95 | 20 20 5 |A040043B| 10 5 250 | 250 2
A18D543B| 18 9 25 25 5 |A041543B| 10 5 250 | 250 2
A002243B| 18 9 25 25 5
Nota DTempoRampa 2 = TempoRampal x 2

[JTempoRampa 3 = TempoRampa2 x 2

@TempoRampa4 = TempoRampa3 x 2

@valore Voltaggio Minimo = Valore Voltaggio I ntermedio /2

®Per unsistemaa 50Hz,la frequenzantermediae’ 2.5

®Per unsistemaa 60 Hz, la frequenzantermediae' 3.0.
PDO11 Frequenzalimite minima *x

Range d'impostazione 0.00—400.00 Unita: 0.01 Hz  Impostazionedi Fabbrica 0.00

Questaimpostazionevienefattaperevitaresurriscaldamentilel motoreo malfunzionamenti
meccanici chepotrebberessereausatidallafrequenzali funzionamentdroppobassa.
L'impostazionalellaminimafrequenzdimite deveesserénferiorealla frequenzdimite superiore

PD012 Riservato

PD013 Resettai Parametri
Range d'impostazione 00—10 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 00

Quandail valoreperil parametre' statoimpostatosbagliatoo e’ anomaloperunaqualsiasragione
guestoparametr@uo’esserempostatoa 08 per ripristinarel'impostazioneali fabbrica,quindiresettare
il parametresbagliato(Nel casail valoredi PD0O00=1) i parametrnonpossoncessereesettatperche
bloccati.Essipossonasseraesettatdopolo sblocco Riferisciti al parametrdD000.



PD014 Accel. Tempol *x
Range d'impostazione 0.1—6500.0S  Unita: 0.1S Impostazionali Fabbrica  *
PD015 Decel. Tempol **
Range d'impostazione 0.1—6500.0S  Unita: 0.1S Impostazionedi Fabbrica *
PD016 Accel. Tempo2 *x
Range d'impostazione 0.1—6500.0S Unita: 0.1S Impostazionedi Fabbrica *
PD17 Decel. Tempo2 **
Range d'impostazione 0.1—6500.0S Unita: 0.1S Impostazionedi Fabbrica *
PD18 Accel. Tempo3 **
Range d'impostazione 0.1—6500.0S  Unita: 0.1S Impostazionali Fabbrica *
PD019 Decel. Tempo3 *x
Range d'impostazione 0.1—6500.0S Unita: 0.1S Impostazionali Fabbrica *
PD020 Accel. Tempo4 **
Range d'impostazione 0.1—6500.0S Unita: 0.1S Impostazionali Fabbrica *
PD021 Decel. Tempo4 *x
Range d'impostazione 0.1—6500.0S Unita: 0.1S Impostazionali Fabbrica *

Tempodi AcceleraziondRampasignificail temponecessariperincrementarda frequenzala0O Hz
alla massimdrequenzali funzionamento(Vedi t1 nel diagramma Tempodi decelerazion&ampa
significail temponecessariaffinche'l'inverter abbassla frequenzalallamassimérequenzai
funzionament@ 0 Hz. (Vedi t2 neldiagramma

F A

Max Frequenzali funzionamento

Nota:

La versioneprecedentealla Vr2.0 prende 50Hz cometempo basedella rampa.

Gli inverterdella serieHY-A hannocomplessivamenté tempidi Rampa Peril tempodi Rampa2.3.4
l'utente puo'selezionarde differentirampeatempoalto o bassaattraversa terminaliesternio la
commutazionadel temporampain basealle esigenzeffettive.Nel controllointernofunzionamenta
multivelocita',il tempodiversodi rampapuo’essereselezionat@ttraversain semplicePLC.
Generamenteil default dellinverter e'tempodi Rampal, chee'impostatan fabbricaa secondalel
modello.ll tempodi Rampa4 e’ peril tempodi rampatramitejogging. Peri parametrimpostatiin
fabbricariferisciti alla tabellaPD007.

| parametrrelativoa : PD044~PD049 e P084~PD085

P022 Riservataoalla Fabbrica

PD023 SelettoreRotazioneRev




Range d'impostazione 0—1 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 1

0: Disabilitala RotazioneRev

1: Abilita RotazioneRev

Questdunzionee' adattaperqueimotori chenonhannal'inversionedi marcia.Questagperevitare
falseoperazioni Quandda rotazioneReve'disabilitata,il motorepuo'giraresoloa marciaavanti
enonal contraria

PD024 Tasto STOP

Range d'impostazione 0—1 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 1
0: STOP Non Valido.

1: STOPValido.

Questgparametree' valido soloquandoPDQ0O01 e'impostatoal o 2.

Quandola modalita'di controlloe'impostatogperi terminaliesternio il controllocomunicazione
il tastoSTOPsul pannellopuo’esseresceltoperesserd/alido o Non Valido. Quandoessoviene
sceltocomeValido, il tastoSTOPpuo'fermarel'inverter. Quandoe' necessarioiavviare,il primo
segnaladi marciadeveessereilasciatoprimadi riavviarel'inverter.

PD025 Modalita'di Awvio
Range d'impostazione 0—1 Unita: 1 Impostazionewdi Fabbrica 0

Sonaodisponibiliduemodalita'd'avvioperle necessitadi differenti sistemi

0: Awvio dafrequenzali avviamento

QuandoPD029 e' impostataa 0, es il frenoDC non e'valido all'avvio, essosi avviadallafrequenza
di avviamentoQuandoPDO029 e' impostatosuun valorediversodazero, es il frenoDC e'validoallo
awvio, alloral'avvio avvienedallafrequenzal'avviamento.

Permaggioreinformazionesui relativi parametrififerisciti a PD035, PD031 e PD029.

1: Awvio tramitetracciadi frequenza

Questempostazionpossona@sseraisateper|'avviamentadi un caricoconmoltainerzia Quando
riawvii, l'invertertraccerala frequenzgrecedentelall'impostaziondi frequenzagiu' bassaln caso

di unsistemaconmoltainerziae' possibileimplementarel sistemadi marciae monitorarea
frequenzgrecedentalla giustadistanzasenzaattenderd'arrestocompletodell'apparecchiatura
Nota: Quandol'invertere'riavviatodaunatracciadi frequenzagssacsi avviera'tracciandda
frequenzadalle sueimpostaziondi frequenzaiu’ bassag la cercaalla velocita'piu’ alta. Quando
riawvii, la correnteniziera'adaumentare potrebbeverificarsiun extracorrenteo unostallo. Cosi'
bisognaporremoltaattenzionejuandoregolila correntedellatracciadi frequenzaGeneralmente
PD033e'regolatointornoa 100.1l valorepuo'esseraegolatoin basealle caratteristichelel carica

]

4,\/ Sot F.
T

Run comm. .

Ouput F.

Output Power



PD026 Modalita'd'arresto

Range d'impostazione 0—1 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0
Sonaodisponibiliduemodi di arrestoperil bisognodi differenti equipaggiamenti

0: Stopdecellerato

QuandoPD030 e' impostataa 0, il frenoDC none'valido. Quandoil frenoDC non e'valido
L'inverterrallenterasinoalla frequenzali arrestoquindi si fermeraperinerzia QuandoPD030
e' impostatoad un qualsiasivalorediversoda0, Il frenoDC e' valido, el'inverterprimarallentera’
allafrequenzali fermatae poi si fermera'del tutto tramiteil frenoDC.

Il frenoDC allo stope' normalmentaisatoperfermateadaltaposizioneo perposizionedi
controllo.Comunquec'e'daprecisarehequestosistemacauseraun surriscaldamentdel motore
Peri relativi parametrriferisciti a PD028, PD031 e PD030.

1: Stop perinerzia

Quandd'inverterriceveun comandali STOP, essosi fermeraimmediatamentérenandaperinerzia
Quandda modalita'di stopperinerzia e'selezionatai] frenoDC none'valido.

PD027 Frequenza di Avvio
Range d'impostazione 0.1—10.0 Hz Unita: 0.1Hz Impostazionedi Fabbrica 0.5

La frequenzadi avvio e'la frequenzaniziale in cui l'invertersi avvia Sela frequenzali avvioe'
settataa 4.0Hz, l'invertersi avviera'tra 4.0 Hz e la massimdrequenzali funzionamentalopoil
suo awvio a 4.0Hz. L'attuale massimdrequenzali funzionamente'limitata dal limite piu’
altodi frequenza

Permaggioridettaglisu questoparametro riferisciti a PD025, PD031 e PD029.

PD028 Freguenzadi arresto

Range d'impostazione 0.1—10.0 Hz Unita: 0.1Hz Impostazionedi Fabbrica 0.5
Quandopigiamolo stopl'inverterdiminuira'la suafrequenzali arrestoe fermerala suacorsao si
avviera'il frenoDC fino allo stop.
SePDO030 e'impostatoa 0, il frenoDC none'valido allo stope l'invertersmetteradi
funzionare SePDO030 e'impostatapervalido, I'inverter si fermeratramiteil frenoDC.

Permaggioredettaglisuquestoparametro riferisciti a PD026, PD031 e PD030.

PD029 Tempodi frenataDC all'avvio
Range d'impostazione 0.0—25.0S Unita: 0.1S Impostazionedi Fabbrica 0.0

= Questoparametrce'impostatoperfrenaturaDC alla
partenzee I'oradi duratadellacorrenteal motore.Se
e'impostatoa 0 significacheil frenoDC none'valido.

Il frenoDC all'avvio e' normalmentaisatonella

Pd027 _— . o .
applicazione nel qualeil caricoe'mobilequandda

—v

macchinae'in arrestg comein un mulino. A causa
del caricoesistentgrimanell'inverter il motoree'

Pd029

spessan inerziaconil sensali rotazioneincerto.
Cosi'il frenoDC puo'essereeseguitgrimadi avviareil motoreperevitarechel'invertersoffra



Questaimpostaziones' validasoloquandoPD025 e' settatoa 0. Peri relativi parametrivedi
PD025PD031 e PD027.

PD030 Tempo frenoDC allo stop
Range d'impostazione 0.0—25.0 Unita: 0.1S Impostazionedi Fabbrica 0.0

A . .
F Nota: Quandoquestgparametrae’ postoa qualsiasi

valore diversodaO si avviail frenoDC allo stop
e mandail tempodi frenataal motore.La frenataDC

Pd028 [~"TTTTTTTTTT allo stope'spessasataperlefermateadaltolivello o
il posizionamentali controllo. Quandoquesto
Pd030 parametree’ postoa 0 essochiudeil frenoDC allo
stop. Questampostazionee'validaquandoPD026
e' settatoa 0. Riferisciti a PD026, PD028 e PD31

v
—

PD031 Livello divoltaggioallafrenataDC
Range d'impostazione 0.0—20.0% Unita: 0.1% Impostazionedi Fabbrica 2.0

Questoparametree'impostatoperil voltaggiodi frenataDC del motore all'avvio e all'arresto Puo’
essereregolatoperun diversovoltaggiodi frenata. Quandacsi regolail parametraleveessere
aumentatdentamentelal valorepiu’ bassaa quellopiu’ alto sinoad ottenerda coppiafrenante
sufficiente.Alla massimdrequenzal voltaggioe'a 100%.

PD032 Frequenzadeltempodi Traccia
Range d'impostazione 0.1—20.0S  Unita: 0.1S Impostazionedi Fabbrica 2.0

Questoparametrae'impostatocometempodi tracciadellafrequenzajuandd'invertere' avviato
dalla tracciadi frequenzadopoun’anomaligesterna unatemporaneaterruzionedi corrente Per
avviareo fermareun’inerziadi carico,seriavvii la macchinadopoil completoarrestoesso
impieghera'moltotempoa causadellasuainerziadi carico.Ma sela tracciadellafrequenzae’
avviatanone'necessariattendergantoperchel'inverterseguirala tracciadi frequenzan memoria
dall'altoversoil bassce dopoaverlatrovatacontinueraadaccelerardino allafrequenzampostata.

PD033 Livello di correnteperla Tracciadi Frequenza
Range d'impostazione 0—200% Unita: 1% Impostazionedi Fabbrica 150%

Quandol'inverterstatracciandda frequenzail valoreimpostatoge’'presocomeil livello perla
corrented'uscita.Quandda corrented'uscitae’ piu’ altadi questdivello, l'inverterabbasserda
frequenzdino aripristinarela correnteal di sottodellivello e rieseguirala tracciadi frequenza

PD035 SUGIiu' Lunghezzadi passalellaFrequenza 0.01~2.5 Impostazionedi Fabbrica 0.01

Questoparametr@uo'esserempostatan combinazioneonPD078 per SUGIU' peraumentare
diminuirela velocita'servendosdi un controlloesterno

Nel casochePD078 e= al la lunghezzali passadi SUGIu' e'= al valoreimpostatodi PD035,
esempioil rangepuo'esserempostatoa 0.01~25HZ.

Nel casodi PD078=0 la lunghezzali passali SUGIu' e'= al valoreimpostatodi PD035 X 10.



Esempiadl rangepuo’esserempostatoa 0.1~25.0HZ.

PD041 FreguenzaPortante (Nota: 0—15 corrispondea 0—20K Hz)

Range d'impostazione 0—15 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 5
La frequenzgortantehaqualcherelazioneconil rumoreelettromagneticalel motore,e nel
frattempoil livello dellafrequenzgortanteharelazioneconla capacitadi riscaldamentalello
inverter e l'interferenzeconl'ambiente Vedi tabellaseguente

Frequanza Rumore Riscaldamento Interferenza
Portante Elettromagnetico dell' Ambiente
Bassa Alta Poco Piccolo
| l l l
Alta Bassa Molto Grande
TabellaCorrispondentalla Frequenzaportante
Valore 0 |1 2 |3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13|14| 15
Frequenza
Portante 07(1{15|2|3|4|5|7(8|9|10|11|13|15|17| 20
KHz

Comemostratonellatabellg piu* altae’la portanzapiu’ basscsarail rumoreelettromagnetico
del motore,mapiu’ forte saral'interferenzaconaltri sistemicheriscaldanddali piu'. In casodi un
ambientamolto caldoe di un caricoeccessivesul motore la frequenzgortantedovrebbesssere
diminuita appuntopernonfar surriscaldardinverter.

L'impostazionedi fabbricadella frequenzgortantedipendedal modella Permaggioridettagli
riferisciti allatabellanelladescrizionedi PD0O07.

PD042 Frequenzali Jogging *x

Range d'impostazione 0.00—400.00 Unita: 0.01 Impostazionedi Fabbrica 5.00
Il parametrampostatopuo'realizzarda funzionedi jogging quandol'invertere'testatoLa
operazionedi jogging puo'esseresoloraggiuntaramiteun terminaleesterndl qualepuo'essere
impostatodaunterminalemulti ingressolLa frequenzali Jogging €' limitata dallafrequenza
limite superiore/inferioreMentrela funzionedi joggingvieneimplementatagli altri comandinon
sonovalidi. Il tempodi accelerazione'impostatodaRamp-up Time 4. Quandall tastojog viene
rilasciato,l'inverterbloccheraimmediatamentéuscita Nel casodi funzionejogging, impostare
i corrispondentterminalimulti ingressaa 070 08.
Questafunzionee'validasoloin casodi arrestoNon e'validain esecuzionePer il relativo
parametro,riferisciti a PD044-PD049.

PD043 TempoS-Curve
Range d'impostazione 0—6500S Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 1

Questoparametr@uo’esserempostatopernonessercstrappaall'avvio lentoo allo stoplentodello



inverter quandostaperavviarsio arrestarsi.Quandosi avviala S-curve l'inverter fara' unacurva
di accelerazione deceleraziondel rapportodi differenzavelocita'dipendentealal tempoRampa.
QuandoPD043 e' impostatoa 0, la S-curve non e'valida,esempicessaaccelererad decelererahn
modolineare.Senzeconsiderarelo stallo dell'attualetempoaccel/decal time = (PD008+PD043)/2.
Questgparametrgero'e’valido soloquandaPD008 e’ menodi PD043.

PD044 Multi-ingressdl (FunzioneFOR)  Impostazioneli Fabbrica 02
PD045 Multi-ingress® (FunzioneREV) Impostazionali Fabbrica 03
PD046 Multi-ingress®@ (FunzioneRST)  Impostazionali Fabbrica 10
PD047 Multi-ingressat (FunzioneSPH)  Impostazioneli Fabbrica 17
PD048 Multi-ingressd (FunzioneSPM)  Impostazionali Fabbrica 18
PD049 Multi-ingressd® (FunzioneSPL)  Impostazioneli Fabbrica 19

Range d'impostazione 00—32 Unita: No

00:
01:

02:
03:
04:
05:
06:
or:
08:
09:

10:
11:
12:

13:

14.

Non valido. Il terminale e'impostatagpervuoto perprevenirefalseazioni

RUN Awvio. Puo'essere&ombinatoconaltri terminalipercomporrealtri modi
di controllo multiplo.

FOR RotazioneAvanti

REV Rotaziondnversa

STOP Arresto

FOR/REV Interruttoredi rotazioneFOR/REV

JOG Jogging

Jog Rotaziong=OR

Jog RotazioneREV

Stopdi Emergenza  Stopdi Emergenza Essopuo'ricevereun comandali stopdi emergenza
o altri falsi segnali

RST Reset. Questaerminalepuo’esseraitilizzatoperresettarelopoaver

Riservato rimossoal'errore

Surriscaldamentalel dissipatoreo del motore:  Questocontattopuo’esseraisatopercontrollo
delcaloredel dissipatoreo del motore e proteggerel motoree I'inverter.

Awvio Timer 1 ControlloEsterno Quandail contattosi chiudeil timer iniziera'a contareil

tempo Quandoil timerraggiungerail puntod'impostaziond corrispon
dentemulti-ingressagira:
Awvio Timer 2 ControlloEsterno

15~16: Riservato

17:
18:
19:

20:
21
22
23
24.

Alta velocita' Posson@ssereompostdre modalita'di operazionicondifferentifrequenze.

Mediavelocita' Velocita'Alta, Mediae BassaNei tre terminali,il segnaléhigh-end hala

Bassavelocita' priorita’. La velocita'BassaMedia e Alta sonodeterminati rispettivamente
dalleFrequenze?, 3, 4.

Multi-velocita'l 7-speed setting can be composed through Multi-speed 1, 2, 3.

Multi-velocita'2

Multi-velocita'3

Tempodi Rampal: Questaerminalepuo'esseraisatoperselezionard tempodi Rampadellinverter.

Tempodi Rampa2: Sonodisponibili4 varigta' di tempodi rampa



25. FunzioneSU Quandd'interruttoredi questaerminaleagiscela frequenzal'impostazione
dell'inverter aumenterad diminuira'di unaunita'.Quandd'interruttore
del terminalevienepressatola frequenzaaumenterad diminuira'rapidamente.

26. FunzioneGIU' Quandd'alimentazionedopoun'interruzionerieneripristinata,la frequenza
cambiatanonsaramemorizzata
27: Contatorelmpulsi Quandoguestaterminalee’impostatoperil contatoregssopuo'ricevere
il segnale'impulsodi <250HZ einiziareacontare
28. Resetta Contatore Quandoquestocontattoagisce cancellerall valoredel conteggiopresente
visualizzatoyipristinandoCOO e re-iniziera'a contare
* 29: Awvio Tracciatura Quandoguestacontattoe'innescatosi avvial'azionedi tracciatura
* 31: Sospender®esetAutoPLC Questo contattopuo'esseraisatoperottenerda funzioneAutoPLC
e sospenderkannullo,
* 32 PID Valido Quandoquestocontattovienechiuso,la funzionePID si avvia.l'avvio
dellafunzionePID e'validasoloduranteil funzionamento
Nota:
@ Le funzioni marcate conil simbolo = sonodedicateagli inverter della serie A e possono
non esseredisponibili per la serieP o J.
® Le funzioni 17 — 22 e 31, descritte sopra, non sonodisponibili per la serieP, e la funzione
32 non €' disponibile per la serie J.

Spiegazione:

1. Tre terminali multi-funzione possonocesserausati per collegareun commutatore a tre fili
per il cambiorotazione FOR/REV, ampliamente applicato nei casidi commutatori fotoelettrici
di FOR/REV.

@ SelettoreFOR, REV e RST.

@ ImpostazioneParametri:
PD001=1 per controlloederno PD044=02 per RotazioneFOR

STOP RUN
ol o
PD045=03 per RotazioneREV PD046=04 per Stop

(3 DescrizioneAzione:
QuandosiinnescaFOR, l'inverter ruotera'in avanti

(Awvio);
Quandasi innescaREV, l'inverterruoterain sensanversq
QuandopressiSTOR, l'invertersi fermera’

2. RUN, DCM, F/R possonoessereusati per avviare, fermare e commutare la rotazione FOR/REV:

Ka O SelettoreFOR e REV
—< —0FOR @ Impostaziond arametri:
_‘52/ \REV PD001=1 percontrolloesterno

PD044=01 perla funzionedi Avvio RUN

>DCM




PD045=05 perla commutazionali F/R
QuandoK?2 e'aperto,essaruotain avantj mentrequandokK2 e' chiuso,ruotaal contraria

3. Descrizionedel Tempodi Rampale2:

1) Questafunzionee'validasoloquandoPD080 e' impostatoa0, 1 e 2. Non e'valido sottole
interferenzedel controllomultivelocita'interna

2) Ogniduemulti-ingressipossonaessereombinati e selezionat# tipi di temporampa

3) | relativi multi-ingressisonoimpostatiperil TempoRampal, 2. Prendicomeesempid terminali
SPHe SPM, quandoSPH PD047 e'impostatoa 23 e SPM PD048 e'impostatoa 24, SPH e SPM
sonoimpostatia TempoRampal, 2.

SPH SPM Risultato

OFF OFF TempoRampal
ON OFF TempoRampa?2
OFF ON TempoRampa3
ON ON TempoRampa4

4, Descrizionedella funzione dei terminali velocita' Alta, Media e bassa
F A

Alta velocita'
Mediavelocita'
Bassavelocita'

Frequenza
Principale

v

Comandadi Avvio

Bassavelocita' -

Media velocita'

Bassavelocita' ‘

RUN SPL SPM SPH Risultato
Velocita'principale la frequenza
ON OFF OFF OFF _ ,
passaal valoreimpostatodi PD003.
Bassavelocita, la frequenzgassa
ON ON OFF OFF

al valoreimpostatodi PD086.
ON | ON/OFF ON OFF Mediavelocita; la frequenzgassa




al valoreimpostatodi PD087.
Alta velocita',la frequenzgassa
al valoreimpostatodi PD088.

ON | ON/OFF | ON/OFF ON

Nota:
(1) Questdunzionee'validasoloquandaPD080 e'a 1, es.perla velocita'4 di un controlloesterno
(2) Lefrequenzalellevelocita'BassaMediae Alta sonodeterminatalallafrequenza,3, 4.
(3) 1l tempodi Rampae' determinatalal terminaleselettoredi Rampa
(4) Quandauttele velocita'Alta, Mediae Bassaicevonoun segnalal'ingressoessadara’la
priorita’ nellasequenzai velocita'Alta, Mediae Bassa.

5. Descrizionedella FunzioneSU e GIU' :

Max.Frequenzaperativa
Imposta frequenza

Limite F. piu' Bassa

ComandoSU
ComandadGIU'
SuU GIU Risultato
ON OFF La Frequenzaaumenta
OFF ON La Frequenzadiminuisce
ON ON Non aumenta nondiminuisce
Nota:

(1) Lafunzionedi SU e GIU' e'validasoloquandd'operatoree’ selezionatgerla sorgentedi
frequenzali funzionamentogsempid®D002=0.

(2) Quandail terminaleSU e'chiuso,la frequenzalellinvertercresera'

(3) Quandail terminaleGIU' €' chiuso,la frequenzalell'inverterdiminuira.

(4) Quandoentrambii terminaliSU e GIU' sonochiusicontemporaneamente,frequenzaion

aumenterane'diminuira’.Essorisultera’comenonvalido.
(5) Quandda frequenzaaggiungda massimdrequenzali funzionamentei fermerala crescita
(6) Quandda frequenzaaggiungdl suolimite piu' basscessonondiminuira’piu’.

(7) Dopoun'interruzioneli alimentazionel valoreimpostatodi PD003 saramemorizzatal
postodellafrequenza

v



(8) QuandousilafunzioneSUe GIU'i tasti/AV su pannellosonovalidi. Dopoavercambiato
il valore,e'necessaripressaré tastoSET (ENTER) per confermaree 'inverterattua
I'azione Nel frattempoil valoresara'scrittosuPD003, chelo memorizzeratlopouna
interruzionedi alimentazione

(9) Quanddtieni premutoSU o GIU', la frequenzaaumenterad diminuira'rapidamenteino
al puntodesideratoguindi aumenterad diminuira'a velocita'costante

(10> Il valorehe cambiatgpermezzodeitastiSU o GIU' puo'esserémpostataattraversd®D077
perconfermaresedeveesseranemorizzatm nonmemorizzatoPeri dettaglivai a PD077.

6. Descrizionedella funzione Multi-velocita' 1, 2 e 3:
E' validasoloquandoPD080 e'impostatoa 2. Per maggioridettagliriferisciti a PD08O0.

7. Descrizionedella funzione contatore:

4 CO0O0
nonnonenononny
t1] [t2 i i
ConteggioValore I i
—

ConteggioValoredi reset

Nota:

(1) L'ampiezzalel segnalénnescatmondovrebbeesserénferiorea2 msec (t1. t2=2msec.
(2) Quandal valoredel conteggiovieneraggiuntail corrispondenteontattomulti-uscitaagira:
(3) Questacontatorgpuo’solocontaredopoil reset.

(4) Quandosi raggiungdl valoredi 65535 il contatorenonconterapiu’.

8. Descrizione di sospendiannullo di AutoPLC:
Per i dettaglivai al punto10. Esempio Applicazionedi sospendAutoPLC nell'appendicel
e la descrizione del parametraelativoin PD117.

* PD050 Multi-Uscital (FunzioneDRV) Impostazionali Fabbrica 01**

* PD051 Multi-Uscita2 (FunzioneUPF) Impostazionali Fabbrica 05

* PD052 Multi-Uscita3 (FunzioneFA, FB, FC)  Impostazioneli Fabbrica 02

* PD053 Multi-Uscita4 (FunzionekKA, KB) Impostazionali Fabbrica 00
Range d'impostazione 00—32  Unita: 1

00: Non vdido: Il terminalee'impostatosunessundunzioneperprevenirefalseazioni

01: InRun: Il contattoagira'quandd'inverterhal'uscitao riceveil comandadi avvio.

02: Indicazionedi Falsa Il contattoagira'‘quandd'inverteravverteunacondizioneanormale

03: Velocita' Zero: Il contattoagira'quandda frequenzad'uscitadell'invertere’ menorispetto
alla suafrequenzali avvio.

04: Indicazionedi FrenoDC: Il contattosara‘attivo quandd'invertere'in frenaturaDC.

05: Impostafrequenzalaraggiungerell contattosaraattivo quandda frequenzal'uscitadello
inverterraggiungerda frequenzampostata



06: Frequenzd ugualeraggiuntall contattoagira'‘quandda frequenzal’uscitadell'inverter
raggiungerala frequenzalesignatali (PD060).
07: Frequenz& ugualeraggiuntall contattoagira'quandda frequenzal'uscitadell'inverter
rangiungerda frequenzalesignatali (PD061).
08: Accelerazione Il contattoagira'quandd'invertere'nellarampaSU.
09: Decelerazione |l contattoagira'quandd'invertere'nellarampaGIU'.
10: Allarme Sovraccaricanverter Il contattoagiscequandd'inverterintercettaun sovraccarico
11: Allarma SovraccaricdMotore: 1l contattoagiscequandd'inverterintercettal sovraccarico
delmotore.
12: Sensordali sovraCoppia Il contattoagiscequandd'inverterintercettaunasovraCoppia.
13: AllarmeBassoVoltaggia |l contattoagiscequandd'inverterintercettaun voltaggioBasso
* 14: Fine Passd&ingola |l contattoagiscee generaunimpulsoquandd'inverterterminaun singolo
passmell'esecuziondi un‘operazionelel programma
* 15: FineProcessa Il contattoagiscee generaunimpulsoquandd'inverterterminatutti i
passi(es dopoun ciclo) nell'esecuziondi un‘operazionelel programma
16: RaggiungerdmpostazioneContatore Il contattoagiscequandd'inverterutilizzaun
contatoreesternce il valoredel conteggice' ugualeal valoreimpostatan (PD065).
17: RaggiungereContatoranedia Il contattoagiscequandd'inverterutilizza un contatore
esternceil valoreconteggiate' piu’ grandeo ugualeal valoreimpostatan (PD0G6).
18: Raggiungerélimer controlloesternal: Il contattoagiscequandal Timerraggiungel valoreimpostato
19: Raggiungerdimer controllo Esterno 2:
20: 4<°20mA disconnesso Quanddl segnalal’ingressl e'aperto,l contattoagira:
* 25: PompaAusiliaral: Questocontattocontrollala partenza I'arrestodellapompaausiliare Per
i dettagliriferisciti all'Operazionali Multi-pompa
* 26: PompaAusiliaria2:
* 27: Raggiungerdracciatura |l contattoagira'quandd'azionedi tracciaturae'finita, il contatto
will automaticamentdo resetteraguandd'inverter si ferma
* 28: PID Allarme Limite Basso Questocontattoagira’quandal feedbackPID e'inferioreal limite
piu’' bassq(il valoreimpostatodi PD162).
* 20: PID Allarme Limite Alto: |l contattoagira'quandail feedbackPID e'piu’ grandedel limite
superiorg(il valoreimpostatodi PD161).
30: Attiva Ventola Quandd'invertere'in funzioneo la suatemperaturaumentaguestocontatto
agira:
31: Attiva Relay Elettromagnetico Quandoil contattovieneattratto,il corrispondentéerminale
multifunzioneagira:
32: Attiva Resistendreno Quandolinvertere'in funzioneeil voltaggioDC raggiungeil voltaggio
di frenaturajl contattoagira:
Nota:
@ Le funzioni marcateconil simbolo * sonodedicateagli inverter della serieA, e potrebbero
non essereadisponibili per la serieP o J.
® Le funzioni 14, 15 e 27, descritte sopra, non sonodisponibili per la serieP, mentre le
funzioni 25, 26, 28 e 29 non sonodisponibili per la serieJ.



PD054  Multi-UscitaAM *
Range d'impostazioni 0—7 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

Funzioni. Terminale d'uscitadellafrequenzaligitale genera unimpulsoo analogicd0— 10V.

In combinazionecon PDO55 puo'essereonnessa@d uno strumentacorrispondenteonun range
inferiorea 10 peresseraisatoperun monitoresterno
0: 0~10V uscita analogicacorrisponde adunafrequenzal'uscita 0~ 10V corrispondea 0~
dellamassimarequenzali funzionamento.

1: 0~10V uscitaanalogicacorrisponde alla corrented'uscita 0~10V corrispondea0~ due
volte la correntenominaledellinverter.

2: UscitaAnalogica corrispondentallatensionedel busDC . 0~10V corrispondea 0~1000V.

3: UscitaAnalogicanaog output, corrispondented unatensioned'uscitaAC. 0~ 10V corrispondea
(0~510V/255V Nota: | tipi di macchinea 3 Fasj 380V corrispondonoa 510V e le macchine
monofase,220V corrispondonaa 255V )

4: Impulso d'uscita corrispondentalla frequenzeaoperativa 1 ImpulsdHz, (50% rapportocapacita)

5: Impulsod'uscita corrispondentalla frequenzaoperativa 2 ImpulsiHz, (50% rapportocapacita’)
6: Impulsod'uscita corrispondentealla frequenzaperativa 3 ImpulsiHz, (50% rapportocapacita’)

7: Impulsod'uscita corrispondentalla frequenzaperativa 6 ImpulsiHz, (50% rapportocapacita’)

PD055 GuadagndJscitaAnalogicaAM

Range d'impostazione 0.0—100.0% Unita: 0.1% Impostazionedi Fabbrica 100.0
Questoparametr@uo’esseraisatoperregolarda tensioned'uscitadi unamultiuscita6 per il
misuratoredi frequenzacondifferentirangedi misurae puo'esserencheusatoperautaorreggersi.
Per esempidn un misuratoredi frequenzaconness@sternamenteonun rangedi frequenzad~5V,
puo’ esseraisatoun terminalemulti-funzionepervisualizzarda suafrequenzali funzionamento.
Questgparametrguo'ancheessereorrettoimpostandd®D055=50 .

PD056 SaltoFrequenzal *x

PD057 SaltoFrequenza?2

PD058 SaltoFrequenza3

Range d'impostazione 0.00—400.00 Hz Unita: 0.01Hz Impostazionedi Fabbrica 0.0

PD059 SaltaRange di Frequenza *x
Range d'impostazione 0.10—2.00Hz  Unita: 0.01Hz Impostazionedi Fabbrica 0.5
F 1
PD058
PD057 PD059
PD056 PD059

Questitre punti di saltofrequenzasonoimpostatiperevitareun puntodi risonanzameccanica.
Nel casodi PD059=0, tutti i saltidi frequenzanonsonovalidi. L'attualerangesaltodi frequenza
e'duevolte PD059, comemostratasopra

PDO60  Uniform Frequency 1 *x




PD061 FrequenzaUniforme?2

Range d'impostazione 0.00—400.00Hz Unita: 0.01 Hz Impostazionedi Fabbrica 0.00
PD062 RangeFrequenzdJniforme **

Range d'impostazione 0.00—10.00 Hz Unita: 0.01 Hz Impostazionedi Fabbrica 0.50

Quandola frequenzal'uscitae' maggioredellafrequenzainiformesi attivera'la corrispondentenulti
uscita Il rangedellafrequenzainiformeagiscecomeun loop d'Isteresi
Quandoal'inverterstafunzionanddn multi-pompa PD060 (FrequenzaJniformel) e' usatocome
frequenzaadaltavelocita'e PD061 e' impostatocomefrequenzali funzionament@ bassaveloci -
ta'. Le definizioni dei corrispondentcontattimulti-funzionesonocambiati

At
T
_________________________________ N

Frequenza | | i Range
1 1

Uniforme  |-------<Z---- b e mmmmmeooo D <---Y___. FrequenzaUniforme
] ]
| |
' ' Quandoda frequenzai'uscitae’ piu’ alta
1 1
: : dellafrequenzauniformesi attivera'
] ]
' ' la corrispondentenultiuscita. Il range
1 1 # t
: : di frequenzauniformee' usato

“ t 1 1 X .

X i comeLOOPd'isteresi
] ]
| |

Multi-Uscita FequenzaUniforme

v
~—+

PD063 TempoTimer 1

Range d'impostazione 0~10.00 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0.01
PD064 TempoTimer 2

Range d'impostazione 0~100 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

Il Timer 1 leggeda0.1s~ 10.0s eil Timer 2 leggeda 1s ~ 100s. Quandoil timer siavvia,il multi
ingressie'chiuso (on) il timer parte e contail tempo Quandoraggiungdl tempoimpostato,l
corrispondentecontattomulti-uscitasi attivera’. Quandail timer si avviae'aperto(off) Il timer
multi-uscitasara'resettato.

ON

(All'Ingressd Timer avviato — —

(All'uscita) Timer >
PN

PD063

PeresempigimpostaPD063=5.0s. Quandal terminaledi controlloesterndMulti-Ingresspe’



valido, il terminaled'uscita,saravalido dopocinque(5.0) secondi, il cui segnalepuo’esseraisato
percontrollarealtri segnalicorrispondenti

PDO065 Conteggiovaore *x
Range d'impostazione 0—65500 Unita: 1 Impostazionali Fabbrica 0

Puo'esseraisatocomeinnescoperil contatoreun terminaleesternanulti-funzione.Quandail
contatoreraggiungdl valoreimpostatodi PD065 si attivera'il corrispondentecontattomultiuscita.
Dopocheil contatorevieneazzerataipartenuovamentePerinnescare segnalipuo’ esseraisato
uninterruttoredi prossimitao uninterruttoreoptoelettronico

PD066 Contatorelntermedio
Range d'impostazione 0-65500 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

Fairiferimentoa PD065.

PDO70 IngressdAnalogico

Range d'impostazione 0—10 Unita: 1 Impostazionali Fabbrica 0
0: 0~10V 1. 0~5V 2: 0~20mA
3: 4~20mA 4: 0-10V 5 4-20mA stacked 5: XIA
6: (VI+XIA) /2 7: (VA+XIA) /4 8: (XIA+XIB) /2

9: Max (XIA, XIB)  10:Min (XIA, XIB)
Questgparametr@uo’esserempostatoper un segnaled'ingress@analogicodiversa
QuandaPD070=4, la frequenzal'uscitae'=1/2 (U/Umax + I/Imax) X 50Hz
Trai quali U: Voltaggio Analogico; U max : MassimoVoltaggio Analogico;

I: CorrenteAnaogica | ma : MassimaCorrenteAnalogica
Per esempipQuandovengonanseriti+10V e 20mA per uningressaanalogicola frequenzai
uscitadellinverter sara50Hz.

PDO71  FiltraggioAnalogicoCostante
Range d'impostazione 0-50 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 20

L'impostazionedi questgparametrce’ legataalla velocita'di rispostaanalogicaMaggioree'il
valoreimpostatadi PD071, minoresarala rispostadellavelocita‘analogica.

PD073  Frequenz#@nalogicaBassa

Range d'impostazione 0.00—400.00Hz  Unita: 0.01 Hz Impostazionali Fabbrica 0.00
PDO75 DirezioneBiasaBassarequenza

Range d'impostazione 0—1 Unita: 1 Impostazionali Fabbrica 0

0: Direzione Positiva

1: DirezioneNegativa
DirezioneBias signific le istruzioneperil comandaotazioneFOR/REV. Bias positivo
indicaunarotazionein avantimentreBiasnegativoindicala rotazioneinversa Permaggiore
dettagliriferisciti al diagrammali PDO76.

PD072 Frequenz#&nalogicaAlta
Range d'impostazione 0.00—400.00Hz Unita: 0.01Hz Impostazionedi Fabbrica 50.00




PD074

Range d'impostazione 0—1

DirezioneBiasalla Frequenzaiu' Alta
Unita: 1

Impostazionedi Fabbrica 0

0: DirezionePositiva

1. Direzione

Negativa

DirezioneBias significa le istrudionidi comandaotazioneper FOR/REV. Bias Positivo
indicaunarotazionein avantimentreun biasnegativoindicaunarotazioneal contrario.
Permaggioridettagliriferisciti al diagrammaPD076.

PD076

Range d'impostazione 0—1

BiasinversoAnalogicoNegativo

Unita: 1

Impostazionedi Fabbrica 0

0: BiasRev negativononammesso

1: BiasRev negativoammesso
Il gruppodi parametrie'impostatoperil rangedi misurae il puntozerodeiterminalianalogici
esternie possonassereombinatiperqualsiastipo di curvapercontrollareil motore

AreaRev.

A

50Hz

AreafFor.

v

4mA 12mA 20mA
A
F
50
0 ov
4mA 20mA
A
F
ov| /v 0V
4 20mA
10
A
0 .
F |

Impostazione PD073=50 PDO075=1 PD072=50

PD074=0 PDO076=1
Nota: Questacurvapuo'esserdacilmenteusatain applicazioni
complicatein combinazioneonaltre curve Quandola usi,
l'istruzioni di FOR/REV e' ancoravalidae lavoradaiterminali
esterni Quandocommuti,la curvagirera'al contrario.

Impostazione PD073=50 PD075=0 PD072=0

PD074=0 PDO076=0

Nota: Questacurvae' perapplicazionispecialidimpostazioneli una
rampa inversa Quandosi utilizzail trasmettitoregperil controllg
della pressionetemperatura altro, e mentreil controlloha
segnali di pressione di uscitapiu' elevatemarichiedonocomandi
corrispondentdi arrestoo rallentamentsull'inverter,questacurva
puo'soddisfarda domandacorrettamente

v

Impostazione PD073=10 PD075=1 PD072=40
PD074=0 PD076=1

Note: Questo metodoe' ampiamenteitilizzato. L'utente lo

puo'utilizzarein modoflessibile

Impostazione PD073=10 PD075=1 PD072=40
PD074=0 PDO076=1
Note; Questecurvae'l'estenzionalellacurvasopra 2V~10V
(4.8mA~20mA) corrispondonca OHz~40HZ; il segnaledi
0V~2V (4~4.8mA) non e'valido. Puo' esseraisatoperevitare
rumori e disturbivari. In ambientidifficili e'megliononutilizzare
segnalinferiori a1V perimpostarda frequenzalell’ inverter.



ov 2V 10v
4mA 4.8mA 20mA
10

PD0O77 FunzioneSU/GIU'
Range d'impostazione 0-1 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

0: Nonmemorizzato 1: Memorizzato

Questoparametrguo’esserempostatoperla selezionesei valori perla funzioneSU/GIU'
sarann no memorizzatidopol'arresto | valori cambiatisesarannanemorizzatsignificaquando
essisonocambiatidal SU/GIU' duranteil funzionamente l'invertervieneriavviatodopounostop
questivalori cambiatisarannanemorizzatio no dopoil riavvio. QuandoPD077 e'impostatca 0,

il valorenonsaramemorizzate quandoe'impostatoa l, il valorecambiatosaramemorizzatoll
valoreimpostatodi PD003 saramemorizzatalopoil riavvio.

Peri relativi parametrriferisciti a PD044-PD049.

PD078 Velocita'SU/GIU'
Range d'impostazione 0-1 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

0: 0.01Hz. Minimavelocita’'SU/GIU? e’ 0.01Hz.

1: 0.1Hz. Minimavelocita'SU/GIU' e'0.1Hz.

Attraversoi cambiamentdi questovaloredi velocita'SU/GIU' I'unita’ puo'essereegolataper
soddisfarde diverseesigenzealell'utilizzatore

PD080 Funzionament®LC
Range d'impostazione 0—5 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

* Questafunzione non e' disponibile per gli inverter della serie P. Default = normale operazione.

0: Normale operazoneg, es l'inverterstafunzionanddn modalita'controllonormale

1: Controllo EsternoVelocita'4 (Referisciti alladescrizionedeitre terminalidi velocita'alta, media,
e bassan C050~C055)

2: Controllo Esternamulti-velocita’

F
F principale [ { E .: : : ': > T
FOR I |
! ! ! 1
Multivelocital X | |. | l. '
I I S D
Multivelocita'2 . :
o | .

Multivelocita'3



TerminaliMulti-funzione Risultato
Multivelocita'l [Multivelocita'2 |Multivelocita'3
La frequenzaprimariae le altrefrequenzesono
OFF OFF OFF . .
determinateda PD003 o dal potenziometro.
Multivelocita' 1 e frequenzasono
ON OFF OFF )
determinatela PD036.
Multivelocita'2 e frequenzasono
OFF ON OFF .
determinatela PD087.
Multivelocita' 3 e frequenzasono
ON ON OFF .
determinatela PD038.
Multivelocita' 4 e frequenzasono
OFF OFF ON .
determinatela PD039.
Multivelocita'5 e frequenzasono
ON OFF ON )
determinatela PD090.
Multivelocita' 6 e frequenzasono
OFF ON ON )
determinatela PD091.
Multivelocita' 7 e frequenzasono
ON ON ON :
determinatela PD092.
Nota:

(O E'valido soloperrealizzareun'operazioneonun controlloesternca velocita'8 quanda Multi
ingressisonoimpostatiper Multivelocita'l, 2, 3 e PD080 e'impostatoa 2.

@ La Multivelocita'l, 2, 3 puo' esseraisatapercompensaréa velocita'7 e 8 aggiungendogli
la frequenzaprincipale

® Le frequenzedi velocita'dal ~ a 7 sonodeterminateda PD086~PD092.

@ Ognitemporampae' determinatalaun terminalemultifunzioneesterno

® Le direzioni di ciascunprogrammali funzionamentsonodeterminatelai terminalimulti
funzioniesterni

® La frequenzarincipalepuo’esserémpostatan duemodi. Un modoe'impostarloattraverso
PDO003e Il'altro di impostarlotramiteil potenziometroQuandoPD002 e' impostataa 1, la
frequenzeadellaFrequenzarincipalee'impostatadal potenziometroPeri relativi parametri
riferisciti a PD003,PD002e PD086~PD092.

3: Disturbi (FunzioneTrasversalg

Questoe' unospecialeparametradtilizzatonelleindustriedi fibre chimiche,di colorazionee stampa
per realizzargunzionidi traslazioneQualsiasicomandmonsara‘accettatan fasedi lavorazione
trannei comandi di stop,guastiesterni,e arrestodi emergenza

E A
PD003 | PD092

A

\ 4



PD101
PD102
PD092
PD086

Nota:

@ Lafrequenzaadognipuntodi flessionee' determinataia PD003 e PD0S6.
@ Il saltodi Frequenzae' determinatoda PD092.

@ Il tempodi esecuzione'determinatadlal Timer PD101 e PD102.

@ | parametricorrelati PD003, PD086~PD102.

4. Controllo Interno Multivelocita'

s »

PD101 PD102 PD103 PD104 PD105 PD106 PD107 PD108

T

Nota:

(D Lavelocita'principalee la velocita'7 creala velocita's.

@ Il temporampadi ogni passadi velocita',e'impostatodal PLC Tempo RampaCDO079. Riferisciti
ai dettaglidelladescrizionedi CD079.

@ Il tempodi esecuzione'impostatodal Timer PD101~PD108. Perla proceduradi controllonon
utilizzareil timer chepuo'esserempostatoa 0.

@ Ladirezionedi marciadi ognilivello di velocita'e' determinatala CDO78.

® Nel funzionamentanternomultivelocita'il tempodi esecuzione la direzione sonodeterminate
dall'impostazionai parametrinterni. Ogni commutazion&onil tempoesternce rotazione
FOR/REV,none'valido.

5: Traino
Questoe' un parametrapecialeperl'avvolgimentoeil riavvolgimentoavelocita'costanteTramite
questdunzionepuo'esserattuataunacertaaccuratezzaellavelocita'linearee costante

F A

PDO086

PDO087
PD003




Nota:

(O Tramitel'innescodi unterminalemultifunzioneesterngouo'iniziare I'azionedi traino.

@ Attuandol'azionedi traino,'effettivo tempodi esecuzione' T=PD101 X 10.

(3 Quandd'azionedi trainoe'finita, l'invertergirera'a velocita'costantedi PD087 el
corrispondente contattomultiuscitasi attiverannaallo stessdempa L'inverter smetteradi
funzionareappenaiceverail comandadi STOPeil contattomultiuscitasi resettera’

PD081 AutoPLC
Range d'impostazione 0—3 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

* Questafunzione non e' disponibile per gli inverter della serieP.

0: Siinterrompedopocheil programmaesegueun ciclo.

1: Ciclo d'esecuzione

2: Stop automaticadopoavereseguitaunciclo (STOP perintervento .

3: Ciclo edesecuzioneautomatica (STOP perintervento

L'impostazionedi questoparametree’ valido soloquanddPD080 e' impostatoa4. Per maggiori
dettagliriferisciti a PD003, PD080 and CD078~PD108.

Spiegazione

1. Arresto dopocheil programma eseguain ciclo.
Quandovienedatoil comandadi programmaautomaticol'invertereseguiral parametrinterni
conqualsiasivaloreimpostato Girera'perun ciclo quindi si fermera’automaticamente.
L'inverternonsi riavviera'sinoachenonriceveraun altro comando.

2. Eseguenddl Ciclo.
Quandovienedatoil comandadi funzionamentolinverterlo eseguirain sequenzaonla
frequenzadi ognivelocita'e tempodi esecuzione riciclera'tutti i parametrinterni.
Duranteil ciclo di esecuzion@onsara‘accettatonessurcomandceccettoquellodi stop,
guastiesternie stopd'emergenza

3. Arresto automaticamentedopo aver eseguitoun ciclo (STOP per intervento)

Fa Pd087
Pd088 Pd091

Pd003 Pd092
Pd089

Pd087\Pd107 Pd103 Pd104 Pd105 Rd106 Pd107 Pd108 T
Pd090

Pd086



Nota:

O Quando viene dato il comandodi operazioneprogrammaautomaticol'invertergirera’
con qualsiasiparametro. Ma sifermeraprimae si riavviera'al cambiodi ogni passgerfermarsi
automaticamentedopoavercompletataun ciclo. Quindi l'inverternonsi riavviera'sinoa chenon

riceveraun altro comandai funzionamento

@ Le frequenzedi ognipassadi velocita'sonoimpostateda PD003 e PD086~PD092.

® | tempidi marciadi ognipassadi velocita'sonoimpostatidaPD101~PD108.

@ Ladirezionedi marciae'impostatada P082

PD082 PLC Direzionedi Marcia

Range d'impostazione 0—255 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0
Questoparametree'valido soloquandoPD080 e'impostatca 4. Questoparametraleterminda
direzionedi marciadi ognifrequenzadi PD086~PD092 e PD003 nel programmadi funzionamento.
Il metodod'impostazione'il seguente

La direzionedi rotazionee'impostatgrimanellamodalita’binariaa 8 bit, quindi convertitain
valoredecimale Peresempio

Bit0—7
716(5(4(13|2|1]|0
0j1|{0j0(1|0|1]0

0: For. 1: Rev.

—— Velocita'Primaria (PD003) For.
Freguenzal (PD086) Rev.
Fregquenza2 (PDO087) For.
Freguenza3 (PD088) Rev.
Freguenza4 (PD089) For.
Freguenza5 (PD090) For.
Freguenza6 (PD091) Rev.
Freguenza?7 (PD092) For.

Il valoredel parametrd1001010 e' convertitoin valoredecimale
1X 2%+1 X 2°+1 X 2'=64+8+2=74
Percui PD082=74

PD084 Tempodi RampaPLC
Range d'impostazione 0~65535 Unita: 1S Impostazionedi Fabbrica 0

Questgparametre' valido soloquandoPD080 e'impostatoa 4.
Questoparametraleterminal valoredeltempodi rampaperi passil~4 di uncontrollointerno
multivelocita’ Il metodod'impostazione'comeil seguente

(O Determinaogni Tempodi Rampain modalita'binaria2 bit
Bitl Bit0 TempoRampa
0 0 TempoRampal PD014, PD015




0 1 TempoRampa2 PD016, PD017
1 0 TempoRampa3 PD018, PD019
1 1 TempoRampa4 PD020, PD021

@ Determinail tempoRampadi ogni passadi velocita'in modalita'binariaa 16 bit

Pass® | Passo/ | Pass®d Pass®d | Passat | Pass® | Pass® | Passd
t8 t7 t6 t5 t4 t3 t2 t1

ololoJolo]o]lololo|l1]1]o]o]lo]1]1

t1 Selezionail TempoRampa4

t2 Selezionail TempoRampal

t3 Selezionail TempoRampa3 Valored'impostazione

t4 Selezionail TempoRampa2  1X2%1X 241X 2°+1X 2°=99

t5 Selezionail TempoRampal Cosi'PD084 e'impostatoa 99

t6 Selezionail TempoRampal  Attach: 2°=1 2'=2 2%=4 2°-8

t7 Selezionail TempoRampal
t8 Selezionail TempoRampal

=16 2°=32 =64 2'=128

PD086
PDO087
PD088
PD089
PD090
PD091
PD092

Range d'impostazione 0.00—400.00 Hz

Frequenza?2
Frequenza3
Frequenza4
Frequenza5
Frequenza6
Frequenza?
Frequenza8

Impostazionali Fabbrica
Impostazionali Fabbrica
Impostazionali Fabbrica
Impostazionali Fabbrica
Impostazionali Fabbrica
Impostazionali Fabbrica
Impostazionali Fabbrica

Unita: 0.01 Hz

15%*
20
25
30
35
40
0.5

Questoparametrae'impostatan combinazioneonil multi ingressiperselezionarain controllo
esternoa 4 velocita'o internomultivelocita: Peri relativi parametri

fai riferimentoalladescrizionadi PD080 e PD101~PD108.

PD101
PD102
PD103
PD104
PD105
PD106
PD107
PD108

Range d'impostazione 0.0—6500.0S

Timer 1
Timer 2
Timer 3
Timer 4
Timer 5
Timer 6
Timer 7
Timer 8

Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica
Impostazionedi Fabbrica

Unita: 0.1S

10.0**

10.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0
0.0

Questo parametree'impostatoperil controllointernomultivelocita'eil tempodi marciadella
funzionedi trascinamentdPeri relativi parametrifai riferimentoa PD080 e PD086~PD102.

PD117

FunzioneMemory AutoPLC
Range d'impostazione 0—1

Impostazionali Fabbrica 0




0: Nonmemorizzato

1: Memorizzato
Questoparametrae'impostatgperdeterminaresel'invertereffettuerala funzionedi sospensione
in modalita’AutoPLC. Nel casodi PD117=1 e' possibilememarizzardo statonel qualel'inverter
€' in marciae memorizzeralin arrestoo un‘anomaliaReiniziera'a girareappenasi ritornaalla
normalita’. Nel casoPD117=0 nonsaramemorizzataulla. Per applicazionispecifichevedi
I'esempiadell'applicaziond 0 nell'appendicd.

PD118 Prevenzioné&tallopersovratensione

Range d'impostazione 0—1 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 1

0: Prevenizonestallopersovratensionaonvalido

1: Prevenzionestallopersovratensiongalido.

Quandolinvertere'in deceleraziongyereffettodel caricodi inerzia,il motoreprodurraunritorno
d'energiaversol'inverterchecauseraun‘aumentali voltaggioDC. Cosi' quandda funzionedi
prevenzionestallo persovratensione' avviata sela tensioneDC dell'inverterdiventatroppoalta
I'inverter si arresteradecelerandasinoachelatensioneDC diminuira' sottoal valoreimpostato,
quindiil tempodi rampasara'estes@mutomaticamente

PD119 Livello prevenzionestallo alla Rampaup
Range d'impostazione 0—200% Unita: 1% Impostazionedi Fabbrica 150

Quandd'invertere'in ramp-up a causadi un sovraccaricpla corrented'uscitadell'inverteraumentera’
velocementee supererail livello standardmpostato Quandoquestosuccedelinverterarresterala
accelerazioneQuandola correntescenderasottoil livello standardmpostato/'inverterricomincera’
adaccelerare

'

Livello prevenzione stallo /\ Corrente

T —

Frequenza di uscita

lr-l- o

Il 100% dellacorrenteg'la correntenominaledel motore Quandoguestoparametrcee’impostato
a0, lafunzioneprevenzionestallonone'valida

PD120 Livello PrevenzioneStallo a Velocita'Costante
Range d'impostazione 0—200% Unita: 1% Impostazionedi Fabbrica 0

Quandol'invertermarceraa velocita'costantee a causalela fluttuazionedel caricoo altreragioni,
la correntesi innalzera' Sela correnteeccedeilvalorestandardmpostato)'inverter abbasserda
frequenzad'uscita Non appenda corrented'uscitaritornera’entroi suoinormalilimiti, l'inverter
accelereradi nuovoallafrequenzampostata.

F

Livello prevenzione stallo a velocita costante ~ ™~

“»—_.—f-"/ Corrente

—\ﬁ Frequenza d’uscita

.




Il 100% della correntee'la CorrenteNominaledel motore Quando questgparametre'impostato
a0, lafunzionedi prevenzionestallo,none'valida

PD121 Tempodi decelerperprevenzionestalloavelocita'costante Impostaziond-abbrica 5.0

Quandd'invertere'usatoconun caricotipo ventolae pompa,PD120 puo’' esserempostatoa 120.
Quandda correntedell'invertere' maggioredi 120% la frequenzal'uscitadiminuira'e la corrente
si abbasserali conseguenzalon appenda correnteritornera’normale,anchea frequenzasi
normalizzera' lentamentecosi' daottenerda funzioneprevenzionestallo.La diminuizionedella
frequenzae'determinatalaPD121. Peri relativi parametrriferisciti a CD 122.

PD122 Livello Prevenzionétalloin Decelerazione
Range d'impostazione 0—200% Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 150

Referisciti aPD118.

pallia N

Livello prevenzione Stallo in decelerazione

lx\"——-‘_ Corrente
- Frequenza d’uscita

™.

\

g

e T
Il 100% dellacorrentee’la correntenominaledel motore
PD123 Modalita' RilevamentdSovracoppia
Range d'impostazione 0—3 Unita: 1 Impostazionedi Fabbrica 0

0: Al raggiungimentodellafrequenzasi avviail rilevamentadellacoppiaeccessivamalgrado
cio' essacontinuaa marciare

1: Al raggiungimentalellafrequenzasi avviail rilevamentadellacoppiaeccessivanon
appenavienerilevataessoarresterala marcia

2: Serilevaunasovracoppiaurantela marciaessocontinueraamarciare

3: Serilevaunasovracoppialurantela marciaessoarresterala marcia

PD124 Livello rilevamentaoSovracoppia

Range d'impostazione 0—200% Unita: 1% Impostazionedi Fabbrica 0
Quandoil livello di corrented'uscitasuperdl livello di rilevamentodellasovracoppia supera
anchela meta'dd tempoimpostatagperil rilevamentosovracoppidimpostazioneli fabbrica 1.0s),
verra'indicatoil rilevamentosovracoppia si attivera'il contattod'allarmecorrispondenteQuando
si superdl tempoimpostatosi attival'autoprotezioneSe il parametree'impostatoa 0, nonsara'




validoil rilevamentadellasovracoppia.

PD125 Over-torque Detect Time
Set Range: 0.1—20.0s Unit: 0.1s Factory Setting: 1.0

When the inverter detects that the output current has exceeded the motor current set value, the
inverter begins to calculate the over-torque time. When the over-torque time has exceeded half of
the set detect time, the corresponding multi-function output contact will act, and produce the
over-torque alarm, while the inverter will keep running. When the over-torque time has exceeded
the set detect time (set by PD125), the inverter will turn to self-protection, display the fault
information and stop output..

For the related parameters refer to PD124.

*PD130 Number of Auxiliary Pump
Set Range: 0—2 Unit: 1 Factory Setting: 0

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.

This parameter is set for the number of auxiliary pump. The start or stop of the auxiliary pumpsis
controlled by using the multi-output contacts and Auxiliary Pump 1 or Auxiliary Pump 2 is
controlled through the peripheral control circuit.

*PD131 Continuous Running Time of Auxiliary Pumps
Set Range: 1—9000 (min) Unit: 1 Factory Setting: 60

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
In case of two pumps with only one pump in duty, in order to ensure each pump to work evenly, it
will be switched to another pump when its running time reaches the set value of PD131.

*PD132 Interlocking Time of Auxiliary Pump
Set Range: 1—250S Unit: 1 Factory Setting: 5S

* Thisfunction isnot available for theinverter of J series.
This parameter is set to determine the interlocking time of two auxiliary pumps when switching
with each other.

—PBDI13 )
Aux. pump OFE 10
Aux. pump 9 HFF — O
PD13 N > T
2

*PD133 High Speed Running Time
Set Range: 1—250S  Unit: 1 Factory Setting: 60S

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.

In the application of water supply with constant pressure, when the master pump is running at the
frequency of high speed (set by PD060) due to larger water volume and the high speed running
time (PD133) is reached, the corresponding multi-function contacts act and the auxiliary pumps




start.

*PD134 Low Speed Running Time
Set Range: 1—250S Unit: 1 Factory Setting: 60S

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.

In the application of water supply with constant pressure, when the master pump is running at the
frequency of low speed (set by PD061) due to smaller water volume and the low speed running
time (PD134) is reached, the corresponding multi-function contacts act and the auxiliary pumps
stop.

PD133 and PD134 must be used in combination of PD060, PD061 and multi-outputs. Their main
function is to increase or decrease the number of auxiliary pump.

output freguency
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*PD135 Stopping Voltage Level
Set Range: 0—150% Unit: 1 Factory Setting: 95%

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
This parameter is set for the voltage level of the master pump entering into sleep mode. For details
refer to the following description.

*PD136 Lasting Time of Stopping Voltage Level
Set Range: 1—250S Unit: 1 Factory Setting: 30S

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
This parameter is set for the lasting time under the stopping voltage level before entering into
sleep mode. For details refer to the following description.

*PD137 Woakeup Voltage Level
Set Range: 1—150% Unit: 1 Factory Setting: 80%

* Thisfunction isnot available for theinverter of J series.
This parameter is set for the wakeup voltage level from sleep to wakeup.

*PD138 Sleep Frequency
Set Range: 0.00—400.0 Unit: 1 Factory Setting: 20.00

* Thisfunction isnot available for theinverter of J series.
This parameter is set for the lowest operating frequency entering into sleep mode.




*PD139 Lasting Time of Sleep Frequency
Set Range: 1—250S Unit: 1 Factory Setting: 20S

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
This parameter is set for the lasting time to run at sleep frequency when entering into sleep mode.

Lasting time of

stop voltage level

A

Stop voltage level
PD13

Wakesup level
PD13

7

Sleep frequency
PD138

The following is the block diagram of multi pumps operation:
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PD141 Rated Motor Voltage Unit: 0.1V Factory Setting: *

It is set according to the rated voltage value of the nameplate of the motor. For the inverters of
230V class the factory setting is 220, while for the inverters of 400 V class the factory setting is
380.

PD142 Rated Motor Current Unit: 0.1A Factory Setting: *

It is set according to the rated value of the nameplate of the motor. This parameter can be used to
restrict the output current of the inverter to prevent over-current and protect the motor. If the
current of the motor has exceeded this value the inverter of AC motor will turn to self-protection.

PD143 Motor Pole Number
Set Range: 02—10 Unit: 1 Factory Setting: 04

This parameter is set for the number of the motor’s pole according to the nameplate of the motor.

PD144 Rated Motor Revolution
Set Range: 0—9999 Unit: 1r/min Factory Setting: 1440

Thisis set according to the actual revolution of the motor. The displayed value is the same as this
set value. It can be used as a monitoring parameter, which is convenient to the user. This set value
corresponds to the revolution at 50Hz.

PD145 Auto Torque Compensation
Set Range: 0.1—10.0% Unit: 0.1% Factory Setting: 2.0%

This parameter can be set for the auto output of v 4
extra voltage when the inverter is running to
achieve higher torque, which can compensate
for the under-torque at lower frequency. The
torque compensation should not be too big and
it should be set Slowly from low to high
according to the actual situation. Torgue Compens, $

100%  fomrmmimimemmm -

v

Insufficient compensation will result in the
under-torque of the motor at lower frequency. And over compensation will lead to too bigger
torque, which will produce a shock to the machine and even result in atrip of the inverter under
serious situation.

PD146 Motor No-load Current
Set Range: 0—99 Unit: 1 Factory Setting: 40

The setting of motor no-load current will affect the value of dlip compensation. The current is
100% of the rated current of the motor.

PD147 Motor Slip Compensation
Set Range: 0.0—10.0 Unit: 0.1 Factory Setting: 0.0




When the inverter drives the motor the slip becomes bigger due to the increase of load. This
parameter can be set for slip compensation to decrease the dip and make the running speed of the
motor closer to the synchronous revolution.

PD150 Auto Voltage Regulation
Set Range: 0—1 Unit: 1 Factory Setting: 1

0: Invalid

1: Vvalid

When the input power is not stable and if the voltage is too high the operation of the motor with
the power exceeding the rated voltage will cause increase of the temperature of the motor, damage
of its insulation and unstable output torque. This auto voltage regulation can automatically
stabilize the output voltage within the rated voltage range of the motor under the condition of
unstable output power supply

When this function is set to invalid the output voltage will fluctuate.

PD151 Auto Energy Saving
Set Range: 0—10% Unit: 1% Factory Setting: O

When it is set to zero this function is invalid. When Auto energy saving function is started the
inverter will run at the full voltage during ramp-up or -down. During the operation at constant
speed the inverter can automatically calculate the optimum voltage value according to the power
of load and supply power to the load to achieve the goal of energy saving.

A
Output Voltage

100%

70% |

£

Auto energy saving can reduce the normal output voltage by max 30%. For the load with frequent
changes or closing to full load, this function is not suitable.

PD152 Fault Restart Time Factory Setting: 1.0s

When the inverter is set for fault restart and if it has a fault trip with the time exceeding the set
value of PD152 the inverter will restart. When using this function pay more attention to the safety.

PD153 Restart after Instantaneous Stop
Set Range: 0—1 Unit: 1 Factory Setting: 0

0: Invalid, i.e theinverter will not restart after an instantaneous power breakdown.
1: Start by frequency track. Refer to PD032.

PD154 Allowable Power-Breakdown Time




Set Range: 0.1—5.0S Unit: 0.1S Factory Setting: 0.5

This parameter is set for the maximum allowable power failure time. If exceeding the set time the
inverter will continue to stop output after power on. To restart the inverter it needs to follow the
general starting procedures.

PD155 Number of Abnormal Restart
Set Range: 00—10 Unit: 1 Factory Setting: 00

After the abnormal conditions (such as over-current and over-voltage) happens the inverter will
automatically reset and restart. If the starting mode is set to norma mode it will start according to
the normal procedures. If it is set to start by frequency track it will start in the frequency track
mode. After starting it will restore the set number again if there is no more abnormality happened
within 60 seconds. If there is still any error and it reaches the set number the inverter will stop
output. It can only be started after reset. When PD155 is set to zero the inverter will not carry out
the functions of automatic reset and restart.

*PD156  Proportional Constant (P) *x
Set Range: 0.0~1000.0% Unit: 0.1% Factory Setting: 100%

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
This proportional constant is set for the error value gain. In case of 1=0, D=0, it is only for
proportional control.

*PD157  Integral Time (1) *x
Set Range: 0.1~3600.0s Unit: 0.1s Factory Setting: 5.0s

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.

The integral time (1) is set for the responding speed for PID. The larger the | vaue is set the
dower the responding speed will be. To the contrary, if the responding speed is quick but the
integral time valueis set too small, it will cause oscillation.

*PD158  Differential Time (D) **
Set Range: 0.01~10.00s Unit: 0.01s Factory Setting: O

* Thisfunction is not availablefor theinverter of J series.
This differential time (D) is set for the depression operation of PID. The larger the D value is, the
more obvious the depression operation will be. When D is set to zero, thisfunctionisinvalid.

*PD159  Target Value **
Set Range: 0~100.0% Unit: 1% Factory Setting: *

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.

This target value can be set through external voltage signal or the digital operator.100% target
valueis corresponding to the analog frequency at +10V.

PID closed-loop contral is usually used in the process control with physical quantity not changing
fast, such as the controls of pressure and temperature, etc. The feedback signa is usually taken




from temperature transmitter, or pressure transmitter, etc. Under PID control, the feedback signal
input path is the analog current signal of 4-20mA.

PID closed-loop control is valid when Multi-input PID is started.

PID Control Block Diagram:

FO156 N
Target walue . - - I S L )
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Feedbach

Tran=mitter

Generd operating methods of PID control:
(1) Choose the correct transmitter (with the output specification of standard current signal
4-20mA).
(2) Settheright target value.
(3) If the output does not have oscillation, increase the proportional constant (P).
(4) If the output does not have oscillation, decrease the integral time (Ti).
(5) If the output do not have oscillation, increase the differential time (Td).
(6) Concrete applications can be referred to the example application descriptionsin Appendix 1.

Before regulation
Output A
\—K B Target value

After regulation

> Time
1. Suppressthe Over Output
a: Decreasethe differential time (D value)
b: Increasetheintegral time (I value)
Outpyt /gBefore regulation
\//\ Target value

After regulation
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2. Suppressthe oscillation
a: Decrease the differentia time (D value) or set it to zero.
b: Decrease Proportional Constant (P value)

*PD160 PID Target Value *
Set Range: 0—1 Unit: Factory Setting: 0

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.

The target value can be set through the selection of the panel or external analog. The external
analog is 0~10V signal or given by the potentiometer.

When PD160=0, the target value of PID isthe value set by PD159.

When PD160=1,the target value of PID is the value of the external analog 0-10V (corresponding
to 0-100%), the setting of PD159 isinvalid.

*PD161 PID Upper Limit *
Set Range: 0—100% Unit: Factory Setting: 100%

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
When PID feedback value is more than the set value of PD161 the corresponding multi-output
will act and the inverter will not stop.

*PD162 PID Lower Limit *
Set Range: 0—100% Unit: Factory Setting: 0%

* Thisfunction is not available for theinverter of J series.
When PID feedback value is less than the set value of PD162 the corresponding multi-output will
act and the inverter will not stop.

PD163 Communication Addresses
Set Range: 00—250 Unit: Factory Setting: 00

When the inverter is set for RS-485 Communication interface control, each of the inverters will be
set for itsindividual identification number through PD163.

00: No communication function.

01~250: Addressfor theinverters

PD164 Communication Baud Rate
Set Range: Unit: Factory Setting: 1

0: 4800 b/s 1: 9600 b/s 2: 19200 b/s 3: 34800 b/s




PD165 Communication Data Method

Set Range: Unit: Factory Setting: O
0: 8N1For ASCII 1: 8ElFor ASCII 2: 801 For ASCII
3: 8N1For RTU 4: 8ElFor RTU 5: 801 For RTU

M ODBUS Communication Protocol
When using the R$485 communication interface, each of the inverters must be set for its own
address so that the computer can use thisindividual address to carry out the control.

1: The communication protocol has two kinds of control mode:
(1) RTU (Remote Terminal Unit) mode
(2) ASCIl (American Standard Code for information interchange) mode
Information of codes:
RTU mode: Each of 8-bit datais composed of two 4-bit (hexadecimal), for example: 64H
ASCII mode: Each of 8-hit data is composed of two ASCII byte, for example:
One 1-bit data 64H (hexadecimal) is composed of ASC 1] byte “64” , included “6” (36H) and
“4” (34H).

Byte 0 1 2 3 4 5 6 7
ASCII
code

30H | 31H | 32H | 33H | 34H | 35H | 36H | 37H

Byte 8 9 A B C D E F
ASCII
Code

38H | 39H | 41H | 42H | 43H | 44H | 45H | 46H

2: Communication Data M ethod
(1) 8N1 For ASCIl PD165=0

Satbit| 0| 1| 23] 4] 5] 6| 7| sophi

> »
« >

8-Databits Bit String

A

\4

10- bits Character frame

(2) 8E1 For ASCIlI PD165=1

Start bit 0|1|2‘3‘4‘5‘6‘7‘Evenparity Stop bit

<
«

8-Databits Bit string

A

11- bits Character frame

(3) 801 For ASCIlI PD165=2

Starthit [0 1]2|3]4]5]6]7]| oddpaity | Stophit

<
«

8-Databits Bit string

A

11- bits Character frame




(4) 8N1 For RTU PD165=3

Start bit o|1|2\3\4|5\6\7}8topbit
< ¢|

8-Data bits Bit string

d

(5) 8E1 For RTU I0.btsSharadterframe |

Start bit 0|1|2‘3‘4‘5‘6‘7‘Evenparity‘Stopbit|

P
i

8-Databits Bit string

A

11- bits Character frame

(6) 801 For RTU PD165=5
Startbit [0 1]2]3]|4|5|6]|7| Oddparity | Stophbit |

>l
al

8-Data bits Bit string

11-bits Character frame

A
v

3: Communication Document Formats

3.1 ASCII Mode
Communication Document Forms
STX DATA
[ » END
(éAH ADDR | FUNC | LEN| ™ | CRC | CR (ODH)
LF (0AH)
) DATA,

(1) STX: Startingunit “:” (3AH)
(2) ADDR communication address,8-bit data is composed of
two ASCII byte.
00: Broadcast modeis MODBUS
01~250: Address of the corresponding inverters.
(3) FUNC: Function code 8-bit datais composed of two ASC 1I byte.
01: FUNC READ, Read the data of function code
02: FUNC WRIT, write the data of function code
03: Write control data
04: Read control status data
05: Write inverter frequency data
06: Reserved
07: Reserved
08: Loop test
a: Read function code data
Format:
ADDRO1LEN FUNC Data
ADDR=0 means no answer



ADDR=#0 means areply from inverter of this address
When inverter reply normal, the format as follows:
ADDRO1LEN FUNC Data

If DATA isone word, the LEN=3, If DATA is one byte, the LEN=2 .
When inverter has no this function code or reply no effect, the format as follows:

ADDR 81H 01 FUNC
b: Write function code data

Format:

ADDROZLEN FUNC Data

ADDR=0 for broadcast, it writeto all inverter, but no reply.

ADDR+#0, setdataand reply from inverter of this address.

When the setting is incorrect or the inverter does not have this function, the format

follows:

ADDR 81H 01 FUNC
c: Control commands

Format:

ADDRO3LEN CNTR

ADDR=0 for broadcast, it writeto all inverter, but no reply

ADDR=#0, reply and return.

CNTR

7

6

5

4

3

2

1

jogr

jogf

jog

r/f

stop

rev

for

When the setting is correct it will return to present control status.

Format: ADDRO3LEN CNST

CNST

run

7

6

4

3

Track start

Braking

r/f | jogging

running

r/f

jog

run

When the check is not correct,
ADDR 83H 01 CNST
d: Read status value

Format:

ADDR 04 01 CFG
ADDR=0, no reply
ADDRZ0, reply.

CFG=0~7, reply single data
1: OutF
5: ACV

0: SetF
4. DCV

For example: read agreed frequency

2: OutA
6: Cont

Send: 01 04 03 00 CRC

Retun: 01 04 03 13 88 CRC

Inwhich, 13 88 are data
13 for high order, while 88 for low order.
(4) LEN: data length, It means the length of D,1)***Do, Length set: when one word, LEN=3,
when one byteor <<lbyte, LEN=2,

3:
7:

RoTT
Tmp

returned is as



(5) DATA: <Data characters> data content. 2n ASCIlI compose n bytes, it have fifty ASCII at
most.

(6) LRC: longitudinal redundancy check

ASCIl mode: Get LRC methods is that add ADDR to the last data, if the result is more than
256,then the result subtract 256 until the result is less then 256 (if the result is 128H, take 28H),
then 100H subtract the result get LRC.

(7) For example: write 30.00Hz to inverter of 01 (write to PD003)

STX | ADDR | FUNC LEN DATA LRC END

1 :11 @ 011 @ 111 @ 011 @ 211 @ 011 @ 311 1 011 1 011 @ 011 1 BH 1 BH 1 811 1 311 1 711 1 CR” @ L Fn

3AH | 30H 31H | 30H 32H | 30H 33H | 30H 30H 30H 42H 42H 38H | 33H 37H | ODH O0AH
Calculate LRC: 01H+02H+03H+00H+0BH+B8H=C9H
C9H subtracted from 100H: 37H
So the sent datais following: 3AH 30H 31H 30H 32H 30H 33H 30H 30H 30H
42H 42H 38H 33H 37H ODH 0AH

3.2 RTU Mode
Quiet ADDR FUNC LEN D (v ~D(q CRC Quiet
>50ms >50ms

(1) Quiet: the time of no datais more than 50 ms
(2) ADDR: Communication address, 8-hit data

(3) FUNC: Function code, 8-bit data, refer to 3.1-3
(4) LEN: Datalength, the length of D (.1, ~Dg

(5) DATA: datacontent, n*8-bit

(6) LRC: Longitudina Redundancy Check

RTU mode: get CRC (cyclical Redundancy Check) .
The CRC calculation method isfollowing:
(1) make a 16-hit register and set value OFFFFH(call CRC register)
(2) done first byte of data Exclusive OR with low byte of 16-bit CRC register and save the result
to CRC register
(3) done 1 hit right shift with CRC register and fill zero to left bit, then check low bit of CRC
register.
(4) if thelow bit is zero, then do repeat setp3, else CRC register do Exclusive OR with OAOO01H.
(5) done repeat step 3 and 4,until CRC register done right shift 8 times, then the byte isfully done.
(6)done repeat step 2 to 5 for the next byte of data, until process completely all data. The last data
of CRC register is CRC value. When send CRC value in command data, low bytes must change
the sequence with high bytes, i.e. low bytes will be sent first.
(7) Example 1: Write 30.00Hz to inverter of 01

Command data

ADDR FUNC LEN DATA CRC
01H 02H O3H 00H OBH B8H 7FH OCH
Sent data: 01H 02H 03H 00H OBH B8H 7FH OCH
(8) Example2:

The following isthat get CRC value with C language. The function has two parameters:




Unsigned char data <«+———the point of data buffer
Unsigned char length «<—— number of data buffer
This function will send back the CRC value with unsigned integer format.
Unsigned int crc_chk (unsigned char data, unsigned char length)
{
intj;
unsigned int reg_crc=0xffff;
while (length--}{
reg_crc=*data=++;
for(j=0;j<8;j++={
if(reg_crc&0X 01){/*LSB(b0)=1*/
reg_crc=(reg_crc>>1)"0xa001;
}else{

reg_crc=reg_crc>>1;

}

return reg_crc;

}

PD170 Display Items

SetRange: 0—5 Unit: 1 Factory Setting: 0
This parameter is only valid when Bit 2 isset to 1 in PD171. For the details refer to PD171.
Inverter Temperature
Counter Value

PID Target Value

PID Feedback Value

Present running time of power up (Unit: Hour)
Total running time of power up (Unit: Hour)

g b DR

PD171 Display Items Open
Set Range: 0—7 Unit: 1 Factory Setting: O

This parameter is set for selection of displaying of DC voltage, AC voltage and other items so that
the customer can monitor and view them in sequence through the switch key.
It can beis set first in the binary 3 bits mode, and then converted to a decimal value.

Bit2 | Bitl | Bit0 0: Invdid 1: valid
C .
— DC Voltage
> AC Voltage

> Select to display items of PD170.

In the contents displayed the factory setting is to show output frequency, set frequency, output
current and output revolution through the switch key. If it is necessary to view and monitor other
items they can be set through PD170 and PD171.




PD172

Fault Clear

* %

Set Range: 00—10 Unit: 1 Factory Setting: 00
Ol isfor fault clear. Others have no function.
PD174  Rated Current of Inverter Unit: 1A Factory Setting: *
It is depending on the model and can’t be changed.
PD175 Inverter Model
Set Range: 0—1 Unit: 1 Factory Setting: O

0: Constant torque

1: For kinds of fan.

It can be observed, but not changed.

PD176 Inverter Frequency Standard Unit: 1 Factory Setting: *
0: 50Hz 1: 60Hz Itisfactory setting. It can be observed, but not set.

PD177 Fault Record 1 Factory Setting:

PD178 Fault Record 2 Factory Setting:

PD179  Fault Record 3 Factory Setting:

PD180 Fault Record 4 Factory Setting:

When it has no fault record it shows ——. After access to this parameter the fault display can be
checked.

PD181  Software Version Factory Setting: *

It can be observed, but not set.

PD182 Manufacture date Factory Setting: *
| ) | 4 | 3 | 2 | 1 | It isfactory setting. It can be observed, but not set.
R Weak
)= | Month
¢ Year
PD183 Seria No. Factory Setting: *

It isfactory setting. It can be observed, but not set.

Note:

* means the said parameter has a variety of set values or should be set specifically according to
concrete conditions.

** means the said parameter can be set during the operation.



