CARATTERISTICHE GENERALI

SBC & il nome di una serie df azionamenti chopper di tipo bi-
polare adatta al pilotaggio di motori passo/passo a quattro
fasi con quallro, sef, ofto fili uscenti,

Gl azionamenli sono realizzali su schede formaio EUROPA

semplice (100 x 160mm) & sono dotati di connettore DIN

41612 a 32 poll, forma D,

Le caratteristiche generali soho le seguenti:

1) Rumore del chopper non udibile.

2) Riduzione automatica di corrente,

3} Possibilita di impostazione, mediante DIP SWITCH, della
corrente di fase del motore su otto valori equispaziafi,

4) Possibilita di smorzamento elettronico delle risonanze a
bassa velocita,

5) Possibilita of sincronizzazione dei chopper per applica-
2lonl multiasse.

&) Possibilita di funzionamento a passo inlerg, 8 mezzo pas-
s0 0a 1/4 di passo attivablle mediante DIP SWITCH sulla
scheda.

7) Possibilita di annullamento della corrente nel motore me-
diante comando logico esterno.

8} Protezione contro corto-circuito alfe uscite motore (diret-
to, incrociato, verso massa).

8) Protezione controe variazioni della tensione oi rete che ec-
cedano il 25% del valere nominale,

10] Elevato rendimentlo caratterislico del sistema di chopper
utifizzato.

11) Realizzazione con lransistor di potenza di tipo metallico
ad afto livello di affidabilita,

12) Protezione termica.

13) Funzionamenio con unica alimentazione esterna.




SBG 02 SBC 03/04

DIMENSIONI: 100 x 160 x 49 mm DIMENSIONI: 100 x 160 x 74 mm




SBC: CARATTERISTIGHE SEGNAL! LOGIGI

Tutti i segnali di ingresso soho standard CMOS con alimenta-
zione 12 Ve, realizzali internamentesecondo lo schema sot-
to indicato:

+ 12“1_][:

4.7 KOHM
IN
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GND
e —
COMUNE LOGICA <

C= 470 pF SEGNALI DIRECTION e STEP-IN.
C = 4700 pF SEGNALI CURRENT OFF e CURRENT RED.

Il tipe di ingresso utilizzato facilita l'interfacciamento al siste-
ma di controllo mediante oplolsolatorn.

2a: SYNCHRONI- Questo segnale & necessario sole in ap-
ZATION., piicazionf mulllasse guando si vogliano
sincronizzare { chopper.
Per I'uso sf veda: NOTE APPLICATIVE.

2c: DIRECTION, Con guesto ingresso ALTO la direzione
di rotazione del maotore & opposia & guel-
la che si ottiene con ingresso BASSO.
Questo segnale deve essere valido al-
meno 50 microsec. prima del segnale di
Step e deve permanere invarialo per al-
meno 50 microsec. dopo l'ullimo passa.

da: CURRENT OFF, Quando questo segnale & ALTO o aper-
to I'azionamento & attivo; quando e BAS-
S0 ['azionamento é inibito (annullamen-
o della corrente nel motore).

de: EXTERNAL {Utifizzabile sclo se non & attivato fo
CURRENT smarzatore df risonanza). Quando que-
REDUCTION.  sto segnele & basso la correnle & ridotta
al valore di STAND-BY. L'azionamento ri-
duce automaticamente la corrente al va-
lore di STAND-BY circa 80mS dopo f'ulli-
mo passo e la riporta al valore nominale
al primo passo inviato all'ingressa STEP
IN. Quindi, nella maggior parte dei casi,
l'uso di questa ingresso non & necessa-
rig. Per l'uso come BOOST siveda: NOTE
APPLICATIVE,

Ba: STEP IN. il passe viene effetiuato sulla transizione
ALTOYBASSO of guesto segnale. Duty-
cycle consigliate 50%. Periodo maggiore
di 30 usec,

Be: INTERNAMENTE CONNESSO. NON USARE.

10a: DRIVER Normalmente BASSO, andando ALTO
FAULT. {aperto) segnala l'intervento oi una prote-
Zione. /| segnale & presente sull'uscita solo

se il ponticello "DRF" & corfocircuitato,

{Colleltore aperto: max 30 Vde - 25 mA),

12a: AUX. S0OLO CON SCHEDE OFZIONALL Si ve-
dano le rispettive documentazioni,

12c: STEP QUIT. SOLO CON SCHEDE OPZIONALL Si ve-
dang le rispellive documentazioni. Usci-
la passi comandati al motore (colietiore
aperti: max 30 Vde - 25 mA).

PERLIVELLIDISEGNALE NON STANDARD CONSULTARE LA
RTA.



SBC : CARATTERISTICHE USGITE DI POTENZA

8a ¢ - 10c (internamente collegati tra loro): Positivo ali-
mentazione oi potenza.

14a, ¢ - 16a, c. {Internamente collegati tra loro): Terminale A
avivolgimento molore. i

18a, ¢ - 20a, c. {Internamente collegati tra loro): Terminale A
avvolgimento mofore.

22a, ¢ - 24a, c.(Internamente collegali tra loro): Terminale B
avvolgimenta motore. I

26a, c - 28a, c.(Internamente collegati fra lora): Terminale 8
avvolgimento mofore.

30a, ¢ - 32a, c. (Internamente collegati tra loro): Negativo ali-
mentazione di potenza e comune segnall lo-
gic,

N.B. | collegamenti dei quattro terminali del motore indicati
sopra e nello schema di cablagaio non sono gii unici possibili

Nella seguente tabella sono indicate le possibili combinazio-
ni di collegamento ammesse!

1 2 3 4
14a, c - 16a, c. A A A A
18a, ¢ - 20a, c. A A A A
22a c- 24a, ¢ B B B B
26a, ¢ - 284, . B B B B

A parita di segnale di direzione i collegamenti ditipo 1 e 4 de-
terminano un senso di rotazione del motore opposta a quelio
che si ottiene con | collegamenti di tipo 2 e 2,

Mon devono essere effetiuall collegament! diversi da quelll
sopra indicat!,

Collegamenti erronei possono determinare olfre che Il man-
cate funzionamenio del sistema anche un sovraccarico
dell'azionamenio & del motore.

CARATTERISTICHE ALIMENTAZIONE
E USGITE DI POTENZA

MODELLO

02 03 04
CARATTERISTICH
Ve min. (Volf) 45 Ta
Voo range (Voll) 56 - BS 95 - 130
V.- range (Volt) 42 - 62 69 - 95
Ve max (Volt) 104 152
Voo rottura (Molt) 125 170
lie min. [Amp) 1.6 3.2 4.0
Iy TEX (AmD) 4 B 10
Passo |z {Amp) 0.34 0.68 0,85
Iz (AMP) 50% o 65% di |y
DI FUNSIONAMENTO 0-45%C

NOTA BENE: Per'uso diSBC 02al,: > 3.0 Amp, di5BC 03 e
SBC 04 8 l,; = 5.0 Amp & necessaria la ventilazione forzala
della scheda.

DEFINIZIONY TERMINI

Voe min:  Minima tensione ol alimentazione; al af sotto o
guesla la prolezione di sotfotensione disabilita
lazforamenio.

Voo range: Range di tensioni of alimentazione non stabiliz-
Zale,

Vio range: Valori AMS della tensione alternata del secon-
dario del trasformatore corrispondenti a Vo
range.



Voe max: Massima tensione di alimentazione; al di sopra snn: Fns'"nnl I:HMPHHEH"

di guesta la protezione di sovratensione disabi-
lita 'azionamento,

Voo roltura: Massima tensione di alimentazione tollerabile TR R R S
dall’azionamento per breve periodo di tempo (1 [ i J

liﬂﬂllllltlllrc
min.).

2 a2

i Iye @ la corrente nominale di fase che scorre in
ognuno degli avvolgimenti del motore, misura-
bile col motore rugtante a bassa velocita,
L'azionamento é dotato di riduzicne automatica
di corrente; a motore lermo questa viene ridotia
al valore Iy, . La carrente di fase viene tarata al
momento del collaudo finale; possono essere
impostati otto valori di corrente mediante il DIP @] c
SWITCH A pes. 1, 2, 3. : o

o
: CRF
Iye min:  Minimo valore di corrente impostabile. 7 o

4 o 0
Iy max:  Massimo valore di corrente impostabile. OB i

Passo Iy, : Spaziatura fra | valori di corrente impostabili e \ +

eyt Corrente di STAND-BY, Possono essere impo-
stati due diversi valori mediante il DIP SWITCH A
pos. 4.

DiF &

O 0

NOTA BENE: | pledi 3-4 del connettore a 4 poli C sono normal-
mente cartocircuitatl mediante un ponticello.

I ponticello va tolfo nel casa si monti una scheda optional e va
rimesso nel caso la si smonti,




IMPOSTAZIONE CORRENTE NOMINALE

COLLEGAMENTO AVVOLGIMENTI

e

PARALLELC

I, % 1.4

SERIE

/1.4

1, = CORRENTE UNIPOLARE DICHIARATA DAL COSTRUT-

TORE

IL COLLEGAMENTO PARALLELD E IL PIU USATO

IMPOSTAZIONE |y

DIP SWITCH A
fe

d . 3 [sBc o2]sBe oalsec o4
elon | on | on | 160 | 325 | 40
ON | onN | OFF | 195 | 390 | 49
ON | OFF | oN | 230 | 460 | 57
oN | oFf | oFf | 260 | 530 | 88
oFf | on | on | 295 | 595 | 75
OFF | ON | oFF | 330 | 665 | 83
oFf | oFF | on | 385 | 7.30 | 82
QFF QFF OFF 4.00 8,00 18,0

® IMPOSTAZIONE DELLA SCHEDA AL MOMENTO DELLA
FORNITURA. | DIP A1-42-A3 DEVONO ESSERE IMPOSTATI
IN FUNZIONE DEL MOTORE.

10

IMPOSTAZIONE DIP-SWITGHES

SELEZIONE MODO DI FUNZIONAMENTO

DIP SWITCHES B1 & B2
1 2
OFF OFF PASSDO INTERO
o| OFF | ON 1/2 PASSO
oM QFF 1/4 PASSO
IMPOSTAZIONE lsp
DIP SWITCH A 4

*| ON ISB = 0.50 INF

QFF ISB = 0,65 INF

IMPOSTAZIONE DI SMORZAMENTO

DIP SWITCHES B3 e B4

OFF OFF | NON SMORZATO

ON QFF DEBOLE SMORZAMENTO 1/2 PASSO
ON oM FORTE SMORZAMENTO 1/2 PASS0O
OFF oM SMORZAMENTO 1/4 PASSQ




SBC: SCHEMA DI CONNESSIONE
= ke

CONMETTORE 32 POLI DIN 41812 FORMA D
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*BOL0 CON PONTICELLOD "DRF® INSERITD @ ) 0
MODELLO Ve Ve C; ALIMENMTATORE TRIFASE (= TOT = 124}

SBC 02 | 42-82 | 56-85 [220, F - 100 Ve NOTA - NEL CASO Sl US| CAVO SCHERMATO,

LA CALZA VA CONNESSA SOLO A GND

F2 = RITARDATO (secondo polenzs trasformalons)
C1 = NOTE APPLICATIVE

CONFIGURAZIONE DI RESET INIZIALE
USCITE & & B ALTE
USCITE A a B BASSE

SBC 03 42-62 | 56-85 | 2204 F - 100 Ve

SBC 04 69-95 |95-130|220u F - 160 Vg
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1) ALIMENTATORE:

L'azionamento necessita di una alimentazione esterna che
deve essere realizzata nel mode indicato sullo schema di ca-
blaggic (pag. 12,13).

Un esatto dimensionamento del vari elementi (frasformatore,
ponte di diodi, condensalore ecc.) presuppone la conoscen-
za del sistema con cui gli azionamenti vengono utifizzati (mo-
tore, meceanica, cicle di funzionamento, ecc.).

Piti azionament! possono essere collegati alfo stesso alimen-
tatore, anche se in linea di massima si sconsiglia di superare
il numero massimo di queatiro,

Le seguenti indicazioni possono tuttavia applicars! alla mag-
gioranza del casi quande non s operi in situazion! imite ca-
ratierizzate, ad esempio, da motori particolarmente grandi o
velocita particolarmente efevate,

a) Trasformatore: le tensioni secondarie indicate nella tabel-
la a pag. 12,13 sono da intendersi misurate a vuolo e la
caduta di tensione da vuoto a pieno carico deve essere
minore del5%.

La polenza di dimensionamenlo pud essere calcolata con
la seguente formula:

1) F'r.q = v_‘.cx rlrth ﬂ'ﬂ-l‘.} + ”'

incui Pry & la potenza in VA, V- la tensione secondaria
inVolt e I, (lot) la somma delle correnti nominall impo-
state dif tutli gl azionamenti collegati all'alimentatore.

bl Condensatori: | condensatori C1 e C2 devono essere in
grado di sopportare lg V. scella.
La capacitd di C1 in uF & dala dalla seguente formula:

5 oy = 1B000X(10 + Iy (tor)

Il"llﬁt

Il condensalore C2 deve avere una capacita di 220uF ed
essers monlato diretiarmente sui piedi del connettore di
ogni singolo azionamento,

Esso pud non essere montato solo nel caso che | cawl di
collegamento fra C1 e il connettore stano molto cordi {mi-
morl df 20 cm.).

¢/ Ponte df diodl: il ponte di diod! pud essere dimensionalo
medianie i normali criterf di dimensionamento basandos!
sulla tensione secondaria V.. e sulla potenza del trasfor-
matare { Pyl

dl Neilo schema di cablaggio é indicata la possibilita di usa-
re, in alternativa, un gruppo trasformatore-ponte monofa-
52 oppure trifase.

La sceita tra le due soluzioni dipende da considerazioni
tecnico-economiche difficlli da generalizzare; in linea di
massima si consiglia l'adozione di un gruppo trifase guan-
do if valore di I, (tot) supera i 12 Amper.

Anche nel caso di alimentazione mediante ponte trifase, il
valore di capacitd & calcolato mediante la formuwla 2), in
guanta fa funzione di tale condensatore non & solo guelia
di livellare la tensione raddrizzala, ma anche, e sogratiul-
to, guella di famire la corrente aliernata ad alta frequenza
richiesta dagll azlonament!,

A guesto propesito si consiglia di ulilizzare condensaton
di buona qualita che presentine bassi valori di impedenze
ad alla frequenza.

Le farmule dei punti precedenti sono empiriche e non va-
lide per i casi limite (es, molti motori ruotanti ad alta velo-
cita con grandi carichi inerziali). Percio, in caso di dubbi, s
consulli fa R.T.A.

i e e

DIREZIONE DELL'ARIA D] VENTILAZIONE FORZATA

15
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2] INSTALLAZIONE:

Il contenitore nel quale sono alloggiali gli azionamenti, e
l'eveniuale sistema di ventilazione forzata, devono essere
reallzzali in medo da garantire che la femperatura dell'aria,
misurata all'interno del conlenitore stessa, non supert in nes-
sun caso i 45°C.

Nella tabella a pag. 7 sono indicali | casi per cul & necessaria
la ventilazione forzata; negli ailrf casi se ne pud fare a meno
purché non vi siano ostacoll alla circolazione nalurale
dell'aria e non sfano previste temperature dell’'ambiente par-
licolarmente elevate,

In ogni caso if modo pith sicuro df valutare Madeguatezza della
ventilazione & quello df misurare 18 temperalura dell'aria
all'interno del contenitore, & regime termico e con una tem-
peratura dell'ambiente esterno al contenitore pari alla massi-
ma che ci 5/ possa aspeitare nelfe condizioni operative finali
dell'apparecchiatura.

Sitenga comungue presente che, indipendentemente dal fat-
{o che sl superl la lemperalira massima ammessa (45°C), la
ventilazione farzata, riducendo la temperalura di lavoro degli
azionamenti, determina un nelfo incremento delfa loro vita
media.

Quindi il suo costo, in genere modesto, & abbondantemente
ripagato da quesio effetto.

3) MODALITA DI CABLAGGIO:

Il colfegamenio tra il condensatore di filtro C1 & gl aziona-
menti deve presentare la minima induttanza possibile; la fun-
zione del condensatore C2 da montars! direltamente sui pie-
di del connettore & proprio quella di compensare gl effetti df
tale induttanza.

A questo scopo &f consiglia df adottare | seguentf accorgi-
meiti:

a) Disporre il condensatore C1 e gli azionamenti in modo da
avere fa minima lunghezza di collegamenio possibile.

b) Utilizzare un unico cave bifilare anziché due cavi singolf
separaii.

La sezione dei cavi va dimensionata per una corrente parfd
2 X Iy {tor).

Anche il coliegamento tra azionamento e motore deve pre-
sentare la minima induttanza poasibile.

Una eccessiva induttanza in questo collegamento determina
un peggioramento delle prestazioni de! motore.

In ogni caso, onde evitare inutile dissipazione di polenza, &/
congiglia di disporre i contenifore degli azionamenti e i moto-
ri in modo da rendere pit corti possibile questi collegamenti,
La sezione dei quatiro cavi di fase del molore va dimensiona-
fa per un valore di corrente pari a /..

Per gli ingressi (step, direzione, ecc.) occorre adottare fe nor-
mall ceutele necessarie per la frasmissione di segnall logici
relativamente veloch,

Setali coliegamenti sono lunghi e attraversanc zone con far-
te rumore elettromagnetico, & consigliabile che siano effet-
tuati mediante cavo schermaio (calza collegata a GND).

il modo pit semplice per inlerfacciare questi ingress! con il
sistema di controllo & quello df utilizzare defle uscite a col-
leltore aperto o degli opto-isalatori,

La seconda soluzione é in generafe preleribile particolar-
mente quanda il sistema di controlio ha problemi di immunita
al rumore o quando un solfo sistema di controllo comanda pid
azionamenti.

Si noti che gii azionamenti, come tuiti { sistemi chopper, sono
sorgenti di rumore eleffromagnetico; guesto rumare viene ir-
radiato soprattutio dai cavi di collegamenta tra azionamento
e motore; @ anche per ridurre il rumore frradiato, oltre che per
problemi di induttanza parassita, che lale connessione deve
essere schermata.

Clualora si inseriscano nello stesso rack azionamenti e sche-
de logiche di controllo con scarsa immunita al rumore, & bene
separare, mediante schermatura melal¥ca, la parte di ngmk in
cul sono contenute le schede di logica da gurella in cuf sono
contenuti gii azionamenti e curare la disposizione dei colle-
gamenti al motore in modo che non passino vicino alle sche-
de di logica.

Non affiancare fili df segnale ai cavi che vanno al motore.
4) SINCRONIZZAZIONE:

La sincronizzazione del chopper di pit azionamenti elimina i

rumore di battimento che & udibile, In applicaziani multiasse,

guando guesto costituisca un problema, pud essere efiminato

nel seguente modo:

a) Definite MASTER un qualsiasi azionamento e inserite un
ponticello nella posizione SM (sincronizzazione master).

17
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b} Glialtri azionamenti (fino ad un massimo o 3) saranno ora
usafi come SLAVE, inserendo un ponticello nelia posizio-
ne 85 {sincronizzazione slave).

c) Collegate fra loro | PIN di sincronizzazione (2a) di tutti gif
azionamenti.

5) SMORZAMENTO DELLE RISONANZE:

Lo smorzalore elettronico serve & ridurre ¢ efiminare le riso-
nanze a bassa velocild. Per attivare lo smorzatore efeltronico
si usano | DIP SWITCH 83 e B4, secondo le sequenti conside-
razioni:

a) Non usare lo smorzalore a passo intero (B3 & B4 off).

b) Amezzopassacon B3 ON siha uno smorzamento mode-
rato, con entrambi glil SWITCH ON uno smorzamento pid
deciso.

cl A 1/4 di passo B3 non deve venir usato; si ha lo smorza-
mento ponendoe B4 ON.

6/ COMANDO DI RIDUZIONE DI CORRENTE:

Nella maggior parte delle applicazioni 'uso di questo ingres-
50 non & necessario, dato che 'azionamento & dotato di ridu-
zione avtomatica di corrente. Pud essere usato per forzare la
corrente al valore di STAND-BY o come BOOST. Per usaric
come BOOST, si ponga un ponticello nella posizione FC {pie-
na corrente) e sf imposti la corrente delf’'azionamento al
120 = 130% del valore nominale del motore,

Ora con guesto ingresso BASSO si ha il funzionamento nor-
male, con l'ingresso ALTO si ha it BOOST.

Alimentare il motore con una corrente superiare alla nomina-
le o escludere la riduzione aulomalica di corrente pud, ovwia-
mente, porfare al surriscaldamento del moltore. Perefé in gue-
sif casi, bisogna conirollere attentamente il duty-cycle e le
temperature del motore e dell'azionamento.

7/ USCITE A COLLETTORE APERTO:

Tutte le uscite a collettore aperto hanno le seguent! caratter(-
sliche:

a- ucﬂ‘_l max ! 30 L"ﬂ,;
B -l max : 25 mA.

Se l'uscita & usata per comandare un carico induttive, sf pon-
ga il diodo df protezione per evitare |a rottura del transistor
sullazionamento,

& PROTEZIONI E ANOMALIE DI FUNZIONAMENTO:

L'accensione continuativa o intermittente del led rosso LC
posto sull'azionamenio segnala l'intervento defle protezioni
interne conseguente ad una delle seguenti anomalie di fun-
zZionamento o erron di utilizzazione;

- Errata connessione def collegarmenti di fase al motore (ve-
dere schema di cablaggio a pag. 12,713}

- Guasto all'azionamento,

- Corto circuito verso massa di uno dei collegamenti df fase.

L'accensione continuativa o intermittente del led verde LM in-
dica tensione di alimentazione troppo bassa, troppo alta, o
guantomeno non sufficentemente stabile (vedere schema df
cablaggio e annessa tabella),

L'accensione del led giallo LG indica l'intervento della prote-
Zione termica.

La protezione termica interviene guando Il dissipatore
dell'azionamento raggiunge una temperatura di circa 80%
in caso di intervento delia protezione termica riconsiderare
ATTENTAMENTE il sistema df ventilazione delf'azionamento e
il dimensionamento dell'applicazions.

8) NORME DI INSTALLAZIONE:

L'installazione deve essere effeltuata in modo da rispettare le
seguenti condizion! ambientali di funzionamento:

- Temperaiura: § + 45 °C

- Umidita relativa: 15 + 85%

- Vibrazioni: max 0,5 g {< 120 Hz)

- Assenza di liquidi, gas, vapori o polveri chimicamente ag-
gressivi o eletlricamente condutlivi.

10) NOTE GENERALL:

Nen cancellare o asporfare Il numero di serie; é Il modo pitt
rapido e in alcuni casi unico, che la R.T.A. ha per risalire a in-
formazioni come versioni speciall, errorl sistematici di instal-
lazione, release, modifiche.
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Le conseguenze in caso di riparazione sono:

- Tempi lunghi
- Schede riporate alio standard
- Maggiori difficolta df identificazione del guasto

Non toccare | trimmer di regolazione laccati, la taratura pud
essere variata solo nella sede della R.T.A.
Le conseguenze possono essere:

- Surriscaldamento (rottura) del motore
- Surriscaldamento dell'azi }
- Mancato funzionamento della protezione di corto circuito

Non tentare la riparazione, un tentativo di riparazione senzale
adeguate conoscenze dell'apparecchiatura e/o senza l'ade-
guata strumentazione porta in genere a pii gravi danni e alla
perdita della garanzia.

Specificare la natura del malfunzionamento e le condizioni in
cul si & verificato; queste sono informaziont preziosissime
per chi deve effettuare la riparazione.

Una chiara specificazione del guasto porta in genere a:

- Riparazioni pit celeri
- Identificazi di It errori di
che possono avere provocato il guasto.

o utilizzo

Si tenga presente che non tutti | modelli defle marche df mo-
tori indicati a pag. 22/23 possono essere utilizzati senza limi-
tazioni. Con certi accoppiamenti motore-azionamento fatti
lavorare in particolari cicli di utifizzazione si pud avere surri-
scaldamento e conseguente bruciatura del motore.

Incaso di dubbio consultare la RTA sottoponendo if caso spe-
cifico.

SBC: POSIZIONE LED

LF: LEDS indicanti la sequenza di eccitazione delle fasi.
LG: LED indicante l'intervento della protezione di sovratem-
peratura.

LM: LED indicante lintervento delfa protezione di minima o
massima tensione.

LC: LED indicante l'intervento di una delle seguenti protezio-
ni:

1) Corto circufto verso massa (GND) di una uscita di potenza.
2) Corto circuito diretto su una singola fase.

3) Corto circulto Incrociato fra due fasi.

4) Erroneo cablaggio delle connessioni motore.
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CONNESSIONE DE MOTORI

COLLEGAMENTC BIPOLARE PARALLELO

COLLEGAMENTD BIPOLARE SERIE

A A & 8 HOTE
SANYD *
B FILI Bl-AR & NE | BI-NE & AR | BI-G| & RO | BI-RO- & Gi
SIGMA
SANYD
MORSETTIERA 1& 5 &6 28T 458
SIGMA
BL M.C
SANYO & FiLI AR &l HE G RO NG
STEBOHN E FILI aleyl | roseL | Blans | GRANE
STEBCON MORSETTERA 148 286 A& 8 4587
SLO-5YN & FiL1 Bi-ME & VE | BI-VE & AR Bt & RO Bi-RT & NE
SLO-BYN MORSETTIERA 548 4RT 142 348
ZEBOTRONIC a2 S84 546 TLA
LEGENDA
NE = NERO VE = VERDE
Bl = BIANCO MA = MARRONE
Gl= GIALLO GR = GRIGID
BL =8BLU VI =VIOLA
RO = ROSS0 & = COLLEGATC A
RS = ROSA N.C. = NON COLLEGATO
AR = ARANCIO

E EEH I MOTORI SANYO CON FILI A COLORI PIENI, LA CORRISPONDENZA

BIANCO - ARANCIO = MARRONE
BIANCO - NERO = BIAMCO
BIANCO - GIALLO =BLU
BIANMCO - ROSSD = GRIGIG

PER QUALSIASI DUBBIO, FARE RIFERIMENTO ALLA DOCUMENTAZIONE
DEL MOTORE.

A & ;] B NOTE
SANYD =
B FiL| ME AR RO Gl Bl-ME & BI-&R
BIGMA Bl-RO & Bl-G)
SANYD
MORSETTIERS, 1 3 2 4 BA5
SIGMA BET
BANYD & FILI AR BL R [£]] Bi N.C.
ME M.C
STEBOM & FILI Gl O Bi GA BLav
ME & RS
STEBON MORSETTIERA 1 F 3 4 546
7B
SLO-SYN B FILI VE BI-VE RO BI-AG | BI-NE& AR
Bl & NE
SLO-S¥YN MORSETTIERA 5 a4 ] ) TEB
28 B
ZEBDOTROMIC 1 q 5 a8 283
g7
NOTE

1) FER LA CORRISPCNDENZA DE| TERMIMALI RIF. SBC - SCHEMA DI
CONMESEIONE [PAG. 12, 13).

2) IL COLLEGAMENTO PARALLELO E IL PIU USATO,
IMPOSTARE LA CORRENTE A SBECCNDA DEL MOTORE (PAG, 10).

3) PER ALTRE MARCHE, CONSULTARE LE SPECIFICHE DEL COSTRUT-
TORE DEL MOTORE O INTERPELLARE LA ATA.

4) NEI COLLEGAMENT! BIPOLAR| NESSUN FILO DEL MOTORE VA GOL-
LEGATD A MASSA O AL POSITIVO DI ALIMENTAZIONE.




ATTENZIONE
Cuesto prodotto & un componente che, venendo ulilizzato co-
me parte di un sisterna pily complesso, richiede una speclale
aftenzione per la sua applicazione.
Siricordi che unuso IMPROPRIO O UN GUASTO, inassenza di
adequali dispositivi di sicurezza, possono causare DANND
ECONOMICO e anche RISCHIO PER LA VITA UMANA,
E sola responsabilita dell'utilizzatore df provvedere ad adem-
piereatullii necessari requisiti di sicurezza e affidabilita della
propria applicazione.
RA.T.A. e personale da essa stessa allorizzato possono fornire
se necessario, ulterfor! informazion! tecniche inerentf a tail
prodotli, in modo da mettere in grado ('utilizzatore di progei-
tare nel miglior modo passibile il proprio sistema e i correlat!
sistemi di sicurezza,
A.T.A. si riserva il diritto di apportare modifiche (includendo,
senza limitazione alcuna, caratteristiche lecniche, disponibi-
lita e prezzi) ai prodotti descritli in questo manuale in qualsiasi
momento @ SenzZa preaviiso,

GARANZIA
La R.T.A. garantisce che le apparecchiature di progria fabbri-
cazione sano immuni da difelti e da mancanza di qualitd es-
senzall e ne garantisce aliresi il buon funzicnamento per un
periodo di 24 mesi dalla consegna. Enlro il periodo suddelto
sf impegna alla riparazione o alla sostituzione graluita degl
apparecchi non utilizzabili per acceriato difetio di materiale o
oi lavorazione franco propric magazzing, ove gii apparecchi
stessidovranno essere resi a cura e spese dell’acquirente. La
R.T.A. non assume responsabifita perdanni a persone o cose
derivanil dall'usa delle apparecchiature fornite,
La garanzia decade nel seguenii casi;
- Manomissione del'apparecchio da parle di personale non
autorizzato.
- Utilizzazione dell'apparecchio in modo non conforme alle
indicazioni conlenufe nel presente manuale.




